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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM FILLING DAN CAPPING BOTOL PARFUM 

SEMI PRESS BERBASIS MIKROKONTROLLER ARDUINO MEGA 2650 

Muhammad Tristan Avila Firman Syah 

Program Studi Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas 

Diponegoro 

   Industri parfum mengalami peningkatan kebutuhan akan efisiensi dan akurasi 

dalam proses produksi, terutama pada tahap pengisian dan penutupan botol parfum. 

Proses manual yang umum digunakan seringkali kurang efisien dan menghasilkan 

produk yang kurang konsisten. Oleh karena itu, penelitian ini bertujuan untuk 

merancang dan membangun sistem otomatisasi proses  dan proses capping botol 

parfum berbasis mikrokontroler Arduino Mega 2560 dengan jenis tutup semi press 

yang dapat meningkatkan efisiensi produksi dan konsistensi hasil. Sistem ini 

memanfaatkan beberapa komponen utama, seperti water pump yang dikendalikan oleh 

sensor water flow untuk mengontrol volume pengisian essential oil, serta sensor 

infrared untuk mendeteksi keberadaan botol pada jalur produksi. Proses capping 

dilakukan menggunakan aktuator silinder pneumatik, sedangkan conveyor yang 

memindahkan botol di sepanjang stasiun digerakkan oleh motor DC. Sistem juga 

dilengkapi dengan motor stepper yang menggerakkan circular holder, yang berfungsi 

sebagai mekanisme penggerak untuk stasiun filling, spray feeder, collar feeder, collar 

press, dan cap feeder. Semua komponen dikontrol secara otomatis melalui program 

yang terdapat pada mikrokontroler Arduino Mega 2560. 

 

Kata Kunci : Botol Parfum, Filling, Capping, Arduino Mega 2560 
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ABSTRACT 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF A SEMI-PRESS PERFUME BOTTLE 

FILLING AND CAPPING SYSTEM BASED ON THE ARDUINO MEGA 2650 

MICROCONTROLLER 

Muhammad Tristan Avila Firman Syah 

Automation Engineering Technology, Vocational School, Diponegoro University 

The perfume industry is experiencing an increasing need for efficiency and 

accuracy in the production process, particularly during the filling and capping stages 

of perfume bottles. The commonly used manual processes are often less efficient and 

result in less consistent products. Therefore, this research aims to design and build a 

process automation system and a semi-press-type perfume bottle capping process 

based on the Arduino Mega 2560 microcontroller, which can improve production 

efficiency and result consistency. This system utilizes several key components, such as 

a water pump controlled by a water flow sensor to regulate the volume of essential oil 

filling and an infrared sensor to detect the presence of bottles on the production line. 

The capping process is performed using a pneumatic cylinder actuator, while the 

conveyor that moves the bottles along the station is driven by a DC motor. The system 

is also equipped with a stepper motor that drives the circular holder, which serves as 

the driving mechanism for the filling station, spray feeder, collar feeder, collar press, 

and cap feeder. All components are automatically controlled through a program 

contained within the Arduino Mega 2560 microcontroller. 

Keywords: Perfume Bottle, Filling, Capping, Arduino Mega 2


