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Abstrak .
Tunaneir:
abyek sekitar peng

xdalab kondis: kurang semgpurnanya denglihatan manisia, Penderila funanetra perdu alat banty univk mendaetokst
1anya, Upaya unuk mengembang«an teknalogi untuk mamianiu Wunanetra dengan metode pendeleks: obyek hingga
saal ni maih tathatas pada pengembangan perangkat yang membaniu adivide menghirdar niangan. Invenst il berhubungan dengan

wnly unaneira dengan sensor jarak HCSRA04 dan gyroscops barbasis mikrokontroler arduino. Sensor dapal

Jeransangan aat nse
nenaelsksi chyek sekitar pangguna dengan prortas pembacaan yailu depan_ bawah, kanan, dan kir, Dengan oulput berupa suaa dari

arphone yang ekan menujukian adanya obyek cisekitar pengguna. invensi inl akar membante tunenetra celam mendeteksl obyek
sekifarnya. Seningge dunai membanti: manghindari obyek yang di sekiamya,
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Deskripsi

JAKET UNTUK TUNA NETRA BERBASIS SENSOR JARAK
HC-SR04 DAN GYROSCOPE UNTUK MENDETEKSI OBYEK SEKITAR
PENGGUNA

Bidang Teknik Invensi
nwvensi ini  berhubungan denga alat Dbantu bagi
penyandang tunanstva menggunakan sensor jarak HC-SRC4 dan

gyroscopre untuk membantu penyandang tunanebra mendeteksi

obyek Jdi sekitarnva.

Latar Belakang Invensi

Tanenetra adalah  suztu  kondisi vang dikarena

9
Kondisi tersebut disebabkan oieh kerusakan pada mata,
syaraf? optik dan atau bagiar otak yanyg mengclal stinulus
visual. Penvebab kebulazan adalah kazarak {({,78%), giaucoma
(G, 2%}, refraksi {(,14%;, den penyakit lainnya vang
barhukungan dengan usia lanjut (0,38%;. Penglihatan sangat

berpengarun ternhadap kehidupan sehari-hari dari seseorany,

O

sehinvga kebubaan mendiadi suwatu masalah dar bahkan bisa

o

&

weniaaikan s&secrang akan merasa tersiksa sepanjang

At

hidupnya,

Dazlam heberapa tahun terakhir alac bantu zunanetra
moder:: lebih sering dijwspai. Alat bkantu tunanetra modern
didefinisikan sebagel alat banstu yang telah menggunakan

sisten kontrsl dan kompenen elektronik untul mendeteksi
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endeceksi okyek bagi tunanera telah diterapkan
rongkat bantu  tunanetra oleh Francis et ai., (U8

a
20130123801 AL, 2013). Sedangazkan Zhiagang et al. membuat
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‘Dangan denggvnakan JakeL funaﬁatra ini pengguna dapat
dengan mudah mendeteksi - objeF sekitar pengguna melalui
sensor HC-SR04 dan gyvroscope vang disampaikan melalui

earphone dengan berbagai variasi peringatan dari wodul mp3.

Uraianiéingkat Invensi
Invensi ini pada dasarnya membuat Jjaket bantu bagi

penyandang tunaneira untiak - dapat mendeteksi obyek-obyek
?epgna;ang vang ada di sekitarnya dan mengurangil kecelakan
yang dialami senyandang tunanetra. Pembuatan dakst
Lunanetiya  ini menggunakan sensor ultrasonik HC-3RG4  dan
gyroscope sepagal sensox, arduinc zebagai pusalt Xkontzol,
dan earphone sebagail akuatoer.

Saker tunanetra berbasis sensor Jjarak untuk mendeteksi
obyek sekitar pengguna yang terdiri dari:

~ Sansor HZ-SR04

- Ssnscr Gyroscope

- AZrduino

|
3

attery Li-Po 2s
- Moduel MP3
regulator 5V

~ FEarphone

Dimzria Jaket tunanetra bekerja dengan sensor HC-3R04
untuk mendeteksi obyek éekiiar Apengguna dengan mengukur
darak obyek sekitar ‘dan sensor gyroscope untuk mengukur
kemiringan sensor, data yang didapat kemudian dimasukkan
kedalam arduino untuk diproses dan memberikan sinyal ke
modul HP3 untuk memainkan rekaman suara peringatan melalui

N -

earphone sesuai kondisi yang dibaca clenh sensor.
Sensor gyroscope berfungsi untuk mendeteksi sudut setiap

sensor untuk membedakan beberapa kondisi objek di sekitar

engguna . {lan earphone berfungsi untuk memberikan
3G

Lo
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peringatan keadaan objek sekirar pengguna menggunakan

berbagsi variasi suara yang berasal dari modul mp3.

Uraian Lengkap Invensi
Pembuatan Perangkat Keras

Dibuat daket tunanetra pada invensi 1ini. Ilustrasi
jaket sesuai dengan Gambar 1. Jaket ini dapat mendeteksi
objek 4i sekitar pengguna dan memberikan psringatan melalul

earphone.  Jaket ini dibuat menggunakan komponen sSesual

Mo, Kompenen Kuantitas

i Arduino UHO 2

2 {Modul ME3 i

3 garphcne ;1 '
T | Sensor HC-SRU4 B
5 Sensor Gyroscope 8

& Baterai LiPo Zs 1

7 Switch CN/OFT 1

g Regulator 5V i L

; i

Y

Alat inl mempunyai fungsi sebagal perikut:
1.Pendeteksian jarak objek sekitar
Pendeteksian jarakx obiek sekitar pengguna dilakukan

p

cleh sensor HC-8R{4 dan sensor gyroscope, dimana data

"

Y

yang didapat akan dikirimian Avrcduinc wno antuk

»
(]

2 .Memberikan peringatan
Faringatan diberikan melalul earphone yang dipakal
peaggune  taket tunanetrs yang berisi rekaman suara

dari modul mp3 vang terpasang

Yo Sy




Supply

supply dari jaket tuna netra menggunakan baterai

{

Liro 23 7.4 ¥olt dengan kapasitas 1500mah dengan

switch on/off untuk menghidupkan serta mematikan

-

Seperti yang telaeh dijelaskan bahwa later beslakanc

Lat  ini adalah unzuk membantu penyandan

o]

i
tunanetra dalam mendeteksi obyek disekitaranya. Teknologi-
10 teknologi alat bantu tunanetra yang telah diusulkan belum
menangani deteksi obyek secaraz sederhana, cepat dan
efisien. Karena itu, diusulkan alest bantu tunanetra dsngan
senscr jarak HC-SRY4 dan gyroscope berbasis wmikrokontroler.

Jaket tunanetra ini mampu mendeteksi obyek seki:zar

[
W

pengguna dengan memanfaatkan SENsOYr Jarak berbasis
ultrasonik dari sensor HC~SR04 dan senscr sudut  dardi
gyroscope. Sistem pengukuran jarak pada terdiri dari bagian
cdepan, Dpawah, kanan, dan kiri, kemudian data tersebut masuk

ke dalam arduine untuk diproses, sehingga dapat memberikar

]

. I

dika obvek didepan terdetaksi kurang dari jarak

-

=~

vang disetting di avduino. Peringatan akan di kirimkan ke

earphone melalui modul MPZ untuk memainkan rekaman suara

paeringatan wmelalul earphone vyang digunakan penvandang

T
T

tunanetra. Gyrescepe dan  HU-SR04  vyang digunakan untuk

1~
W

nendetaksi jarak dengan supplay daya untuk arduine didapat
dari battery Li-Po 25 7,4 ¥ 15C0mAh yang ditambahkan
regulator 5v, sehingga menghasilkan tegangan 5V dengan arus

. -
maximal 3A.

o e e e ———_—te. 8 st e s e
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Jaket tunanstra berbasis sensor jarak untuk mendeteksi
obysk sekitar pengguna yang terdiri darxi:

- Senscr HC-SRO4 o

- Seansor Gyroscope

- Arduino

- Battery Li-Po Zs

Dimana Jaket tunanetra bekerja dengan sensor HC-SRO4
untuk mendeteksi abyek sekitar pengguna dengan mengukux

ar:

I
. .A‘

obyek sekitar dan sensor rroscope untiuk mengukur

1,
=

ade

emiringan sensor, data yang didapat kemudian dimasukkan

bl

kecdalam arduino untuk dipreoses dan memberikan sinyal ke

modul  ME3  untuk  memainkan rekaman suara psringatan

melalui earphone sesual kondisi yang dibaca oleh sensor.

Jaket tunanelra berbasis sensor jarak untuk mendeteksi
obysk sekitar pengguna yang sesual dengaﬁ klaim 1,
dimana senscr gyroscope berfungsi untuk @ mendeteksi
sudut setiap sensor untik membedakan beberapa Kondisi

cbiek di sekitar pengguna.

Jaret tunanetra berbazis sensor “arak untuk mendeteksi

obyek sekitar pengguna yang sesual dengan kigim 1,

dimana earphone berfungsi untuk nmemberikan peringatan

=

keasiaan objex sekitar pengguna menggunakan berbagai
e
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Abhstrak

JARET UNTUK TUNA NETRA BERBASIS SENSOR JARAK
HC~5R04 DAN GYROSCOPE UNTUK MENDETEKSI OBYEK SEKITAR
5 PENGGUNA

venglinhatan manusia. Penderita tunanetra perlu alat bant
10 urntuk mendeteksi obyek sekitar penggunanya. Upayva untuk

s
mengempangkan teknolegi untuk membantu tunanetra dengan

Q

metode pendeteksi obyek hingga saat ini msih terbatas pada
pengembangan perangkat yang membantu individuo mencghindari
rintangan. Invensi ini berhubungan dengan perancangan zalat
15 bantu tunanetre dengan sensor jarak HCSR-04 dan gyroscope
berbas:isz mikrokontroler arduince. Senscr dapat mendeteksi

opyek sekitar peangguna dengan rioritas embacaan vyaitu
C <

[@]

epan, bawah, kanan, dan kiri. Dengan ougput barupa suara

Q
f+i]

ri esrphone yang akan menujukkan adanya obyek disekitar
20 pengguna. Invensi ini akan membantu tunanetra dalam

mendetaisl obyek disekitarnya. Sehingga dapat membantu

menghindars obyek yang di sekitarnya.
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INFORMASI BIAYA TAHUNAN
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Entitlement Dare @ 15/86/2017

Berdasurkan Peratucan Pemerintah Nomor 28 tahun 2019 tentang Jenis dan Tarif Atas Jenis Penerimaan negara
Bukan Pajak Yang Berlaku Pada Kementerian Hukum dan Hak Asasi Manusia, biaya tahunan yang harus dibayarkan
adalah sebagaimana daiam tabel di bawal.

i . H !
ravoran | Poriodo purtnaungan (SRS | O LA R roat | TR O eambayaran
1 hs08i2017.1406/2018 941072019 | S 9 0 0! o
2 [1500672018-92108/2019 1102019 6l 2 5 o ol o K3
a 0114012019 S E g o et 9] o
4 1180812020-14/08/202) 16/05/2020 SE B ¢ of ¢ 0
5 |15606/2021-14708/2022 16/05/202) 8l 3 3 6 o] o
6 ASi06/2022- 14062023 161052622 [1.650.006 | 3 1150.000 }1.800.000 | ol of 1300000
7 5062023 1251672024 16/05/2023 [2.200.000 | 3 |150.002 2.350.800 of n| 2350000
B {15/08/2024-14/06:2025 16/052026  [2.750.000 | 3 |150.00G [2.200.000 of ol zseooce
5 (1508/2025-1405/2026 160512025 13300000 1 3 {150,000 {3.450.000 0] 0] 3450000
10 1510612026 14/08/2027 10/05/2028 |3.850.003 | 3 150.060 14.000.000 a) 5| 4006000

-,

Biaya yang harus di>avarkan untuk pertama kali hingga tanggal 28706/2019 (tahwum ke-1 s.d ) adalah scbesar 0 )i{

o Pembayaran biaya tahunan untuk peitama keli wajib dilakukan paling lamnbat 6 (cnam) bulan terhitng sejzk
tanggal diberi paten

» Pembayara: biaya tahunan uniuk pertama kali meliputi biayz tahunan untuk tahun periama scjak tanggal
penerimaan sampai dengan tahus diber Paten ditambah biaya rahunan sat tahun berikutnya.

« Pembayaran biaya tahunan selanjutny dilakukan pafing lambat { (satu) bulan sebelum tanggal yang sama
dengan Tanggal Pencrimaan pada periode pelindungan tahun berikutnya.

« Permohonzn pepundaan pembayaran biaya tahunan akan diterima apubila diajukan paling lama 7 hari kerja
sebelum tanggal jatuh tempo pembayaran biaya tahunan berikutnya, dan bukan merupakan pembayaran
binya tahunan pertama kali.

o Dalain hal biaya tabunan belum dibayarkan sampai dengan jangka waktu yang ditentukan, Paten dinyatakan
dittapus



