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ABSTRAK

Pencemaran udara yang disebabkan oleh aktivitas manusia, seperti transportasi dan
limbah industri, menjadi masalah serius yang berdampak buruk pada kesehatan manusia dan
lingkungan. Penurunan kualitas udara akibat peningkatan konsentrasi zat pencemar, seperti CO,
CO;, NO», dan Os, sering kali diabaikan. Penelitian ini bertujuan untuk merancang perangkat keras
sistem pemantauan kualitas udara berbasis mikrokontroler Arduino UNO yang dapat mendeteksi
parameter pencemaran udara.

Metode penelitian melibatkan perancangan perangkat keras menggunakan Arduino UNO
sebagai pengolah data utama, yang dilengkapi dengan sensor gas untuk mendeteksi konsentrasi
CO, CO;3, NO», dan Os. Sistem ini dirancang agar mampu mengelola, menyimpan, dan menampilkan
data kualitas udara secara real-time. Perangkat keras juga dirancang untuk saling terhubung dan
dapat berkomunikasi antar unit untuk pengiriman data yang lebih efektif.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa perangkat keras yang dirancang berhasil mendeteksi
konsentrasi gas pencemar Dilakukan pengujian pada setiap sensor, kemudian didapatkan
persentase error dari sensor CO MQ-135 yaitu nol koma satu persen, sensor O3 MQ-131 yaitu nol
koma tiga delapan tujuh lima persen, dan sensor NO; MQ-131 yaitu, nol koma delapan enam tujuh
persen. Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan didapatkan persentase error dari setiap
sensor kurang dari lima persen, ini menunjukan bahwa akurasi sensor cukup akurat. Informasi
yang diperoleh dari sistem ini ditampilkan secara real-time dan dapat digunakan untuk memberikan
pemahaman yang lebih baik mengenai kondisi kualitas udara di sekitar. Dengan hasil ini, sistem
yang dikembangkan memiliki potensi untuk diterapkan dalam skala yang lebih luas sebagai alat
pemantauan kualitas udara.

Kata Kunci : Kualitas Udara, Arduino UNO, Sistem Pemantauan, Konsentrasi Gas
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ABSTRACT

Air pollution caused by human activities, such as transportation and industrial waste, is a
serious problem that has a negative impact on human health and the environment. The decline in air
quality due to increased concentrations of pollutants, such as CO, CO2, NO2, and O3, is often
ignored. This study aims to design an air quality monitoring system hardware based on the Arduino
UNO microcontroller that can detect air pollution parameters.

The research method involves designing hardware using Arduino UNO as the main data
processor, which is equipped with gas sensors to detect the concentration of CO, CO2, NO2, and
03. This system is designed to be able to manage, store, and display air quality data in real time.
The hardware is also designed to be interconnected and can communicate between units for more
effective data delivery.

The results of the study showed that the designed hardware successfully detected the
concentration of pollutant gases. Tests were carried out on each sensor, then the error percentage of
the CO MQ-135 sensor was obtained, namely zero point one percent, the O3 MQ-131 sensor was
zero point three eight seven five percent, and the NO2 MQ-131 sensor was, zero point eight six
seven percent. Based on the test results that have been carried out, the percentage of error from each
sensor is less than five percent, this shows that the accuracy of the sensor is quite accurate. The
information obtained from this system is displayed in real-time and can be used to provide a better
understanding of the condition of the surrounding air quality. With these results, the developed
system has the potential to be applied on a wider scale as an air quality monitoring tool.

Keywords : Air Quality, Arduino UNO, Monitoring System, Gas Concentration
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