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ABSTRAK 

Sistem irigasi merupakan salah satu faktor penting dalam mendukung produktivitas 

pertanian, khususnya pada lahan persawahan. Penelitian ini bertujuan untuk 

merancang sistem pintu irigasi yang mampu mengatur aliran air secara otomatis. 

Sistem ini menggunakan sensor water level (float switch), fuel sensor, solenoid 

valve, dan pompa air dan mikrokontroler Arduino Uno sebagai pusat kendali utama 

yang akan memberikan logika digital HIGH dan LOW sebagai pegatur kondisi 

sistem. Hasil pengujian menunjukkan bahwa prototipe sistem kendali buka tutup 

pintu otomatis aliran air pada saluran irigasi persawahan yang dirancang dapat 

mendeteksi kondisi level air, berdasarkan informasi dari sensor water level (float 

switch). Hasil pengujian menunjukkan bahwa sensor mampu mendeteksi perubahan 

level air dengan baik, di mana pada ketinggian air rendah tegangan output berada 

pada kisaran 0 – 0,93 V dengan pembacaan logika mikrokontroler LOW, dimana 

sistem akan membuka solenoid valve sebagai pintu irigasi serta mengaktifkan 

pompa. Dan saat air pada kotak sawah sudah mencapai batas maksimum tegangan 

meningkat hingga  4,79 V sehingga terbaca logika HIGH yang otomatis akan 

menutup solenoid valve dan mematikan pompa air. Sistem ini telah mampu bekerja 

dengan stabil sesuai dengan kebutuhan irigasi tanaman padi pada persawahan, 

sehingga pekerjaan petani menjadi lebih mudah. 

Kata kunci : Irigasi Otomatis, Arduino Nano, Sensor Water Level, Solenoid, 

Pompa Air. 
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ABSTRACT 

The irrigation system is one of the important factors in supporting agricultural 

productivity, especially in rice fields. This study aims to design an irrigation gate 

system that is able to regulate water flow automatically. This system uses a water 

level sensor (float switch), fuel sensor, solenoid valve, and water pump and Arduino 

Uno microcontroller as the main control center that will provide HIGH and LOW 

digital logic as a regulator of system conditions. The test results show that the 

prototype of the automatic gate control system for water flow in the rice field 

irrigation channel that was designed can detect water level conditions, based on 

information from the water level sensor (float switch). The test results show that the 

sensor is able to detect changes in water level well, where at low water levels the 

output voltage is in the range of 0 - 0.93 V with a LOW microcontroller logic 

reading, where the system will open the solenoid valve as an irrigation gate and 

activate the pump. And when the water in the rice field box has reached the 

maximum limit, the voltage increases to 4.79 V so that it reads HIGH logic which 

will automatically close the solenoid valve and turn off the water pump. This system 

has been able to work stably according to the irrigation needs of rice plants in rice 

fields, so that farmers' work becomes easier. 

Keywords: Automatic Irrigation, Arduino Nano, Water Level Sensor (float 

switch), Solenoid, Water Pump. 
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