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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SUPERVISORY CONTROL AND DATA ACQUISITION
(SCADA) PADA SISTEM PENGENDALIAN WATER LEVEL DENGAN
KENDALI PID
Ahmad Feisal
Teknologi Rekayasa Otomasi, Departemen Teknologi Industri, Sekolah Vokasi,

Universitas Diponegoro.

Air di industri memiliki peran penting di dunia industri. Berdasarkan data
dari Ditjen Sumber Daya Air menyebutkan bahwa pada tahun 2010 sekitar 27,7 Juta
m’/tahun untuk sektor industri. Sistem pengendali water level dengan sistem
SCADA dan fitur kendali PID ini akan menggunakan teknologi SCADA yang dapat
mengontrol, memonitoring, dan menakusisi data dari sistem kendali water level.
Selain itu, juga dapat dilakukan pengaturan dari pada parameter PID dan dilengkapi
auto-tunning untuk secara otomatis tuning parameternya. Respon sistem ketika
menggunakan HMI atau PC untuk mengatur dan menyimpan data sangat cepat,
dengan rata-rata waktu dibawah 0,23 sekon dan 0,259 sekon. Dalam pengendalian
ketinggian air dengan metode on-off, sistem dapat mencapai set point dalam waktu
21 sekon. Untuk metode PID memiliki respon delay time sekitar 2-4 sekon, dengan
dan tanpa gangguan. Dan untuk konstanta waktu solenoida tertutup solenoida -
Inch sekitar 63,26 sekon. Untuk solenoida % Inch sekitar 43,45 sekon dan PIDAT
1 Inch sekitar 42,46 sekon. Dan untuk sett/ing time solenoida tertutup sekitar 27
sekon, solenoida % Inch 181 sekon, solenoida % Inch 182 sekon, dan PIDAT

solenoida 1 Inch 140 sekon.

Kata Kunci : SCADA, Water level, PID, PIDAT, Pompa Air Motor AC, PLC
Omron CP1E-NA20DR-A, VFD, Solenoid Valve, Sensor Ultrasonik, HMI.
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