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ABSTRAK 

 

Sistem instrumentasi yang digunakan pada industri merupakan sebuah pengaplikasian 

pengukuran dan pengendalian variabel proses untuk mencapai sebuah tujuan sesuai dengan 

kebutuhan. disetiap industri yang menggunakan sistem instrumentasi tersebut. 

Tugas akhir ini bertujuan merancang dan mengimplementasikan sebuah mikrokontroler 

ATMega328P sebagai kendali utama untuk memproses sinyal gelombang AC dan dihitung 

jumlah clock atau detak menggunakan perintah micros melalui aplikasi Arduino IDE sehingga 

akan diperoleh nilai antar masing-masing masukan sesuai waktu interupsi yang telah diperoleh 

yaitu sebelum dan sesudah pulsa dideteksi pada masing-masing masukan pin interupsi. 

Pada sumber tegangan listrik PLN 220V AC satu fase dan tiga fase pada masing-masing 

input alat. Hasil pengujian diperoleh nilai yang muncul pada lampu LED dengan nilai 0 derajat 

untuk sudut yang sama dan 180 derajat untuk sudut yang berbeda pada satu fase listrik yang 

sama dengan cara membalik arah stop kontak terminal pada salah satu input alat. Kemudian 

untuk pengujian pada sumber tegangan listrik tiga fase diperoleh nilai 120 derajat untuk fase 

yang berbeda untuk sumber listrik fase 1 (R) dan sumber listrik fase 2 (S) dan diperoleh nilai 

270 derajat untuk fase yang berbeda untuk sumber listrik fase 1 (R) dan sumber listrik fase 3 

(T). 

Metode scanning output atau pemindaian keluaran pada mikrokontroler adalah teknik 

pemrosesan data digital di mana mikrokontroler secara bergiliran mengaktifkan sejumlah 

output (misalnya port atau pin) dalam waktu yang sangat singkat dan berulang untuk 

mengontrol atau membaca banyak perangkat secara efisien. Metode ini sangat umum digunakan 

dalam aplikasi seperti kendali LED matriks, keypad, display 7-segment multipelks, dan sistem 

monitoring. 

 

Kata Kunci : ATMega328P, Frekuensi, Sudut Fasa, Grid, Tegangan, Metode Scanning Output, 

AC, DC. 
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ABSTRACT 

 

The instrumentation system used in industry is an application of measurement and 

control of process variables to achieve a goal according to needs. in every industry that uses the 

instrumentation system. 

This final project aims to design and implement an ATMega328P microcontroller as the 

main control to process AC wave signals and calculate the number of clocks or beats using the 

micros command through the Arduino IDE application so that the value between each input 

will be obtained according to the interrupt time that has been obtained, namely before and after 

the pulse is detected at each interrupt pin input. 

On the PLN 220V AC single phase and three phase power source on each device input. 

The test results obtained the values that appear on the LED lights with a value of 0 degrees for 

the same angle and 180 degrees for different angles on the same electrical phase by reversing 

the direction of the terminal socket on one of the device inputs. Then for testing on a three-

phase electrical voltage source, a value of 120 degrees was obtained for different phases for the 

phase 1 (R) and phase 2 (S) power sources and a value of 270 degrees was obtained for different 

phases for the phase 1 (R) and phase 3 (T) power sources. 

The scanning output method or output scanning on a microcontroller is a digital data 

processing technique in which the microcontroller alternately activates a number of outputs 

(e.g. ports or pins) in a very short time and repeatedly to control or read many devices 

efficiently. This method is very commonly used in applications such as LED matrix control, 

keypads, multiplexed 7-segment displays, and monitoring systems. 

Keywords : Oscilloscope, ATMega328P, Frequency, Phase Angle, Grid, Voltage, Scanning 

Output, AC, DC. 
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