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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PENYIRAMAN AIR DAN 

PENYEMPROTAN PESTISIDA OTOMATIS PADA TANAMAN CABAI 

MENGGUNAKAN SOIL MOISTURE SENSOR BERBASIS ARDUINO 

UNO 

 

Ayyash Dhiya Ulhaq 

Program Studi teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas 

Diponegoro 

 

Cabai merupakan salah satu komoditas pertanian yang memiliki permintaan 

tinggi di Indonesia. Namun, produksi cabai masih tergolong rendah akibat faktor 

lingkungan, terutama tingkat kelembaban tanah yang tidak stabil. Untuk mengatasi 

permasalahan ini, dikembangkan sebuah sistem penyiraman air dan penyemprotan 

pestisida otomatis menggunakan sensor kelembaban tanah DFRobot dan Arduino 

Uno. Sistem ini dirancang untuk menjaga kelembaban tanah dalam kisaran ideal 

60%-70% guna mendukung pertumbuhan optimal tanaman cabai. Metode 

penelitian meliputi pengujian komponen utama seperti sensor soil moisture, pompa 

air, pompa pestisida, relay, serta sistem kontrol otomatis berbasis Arduino Uno. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa nilai ADC sensor kelembaban tanah 

berkurang seiring dengan meningkatnya kadar air dalam tanah, dengan nilai ADC 

199 pada 20 g air dan menurun hingga 97 pada 100 g air. Pompa air bekerja optimal 

pada tegangan di atas 5V, sedangkan sistem penyemprotan pestisida aktif otomatis 

setiap pukul 15.00 dalam seminggu sekali. Sistem juga dilengkapi dengan tampilan 

LCD untuk memberikan informasi real-time terkait kondisi tanah dan status 

penyiramanKesimpulan dari penelitian ini menunjukkan bahwa sistem yang 

dikembangkan dapat menjaga kelembaban tanah secara otomatis, mengoptimalkan 

penyiraman air serta penyemprotan pestisida secara efisien. Dengan implementasi 

alat ini, proses perawatan tanaman cabai menjadi lebih praktis dan menghemat 

waktu serta tenaga bagi petani maupun penghobi tanaman. 

 

Kata kunci: Tanaman Cabai, Sensor Kelembaban Tanah, Arduino Uno, 

Penyiraman Otomatis, Penyemprotan Pestisida 
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ABSTRACT 
 
 

DESIGN OF WATERING SYSTEM AND PESTICIDE SPRAYING BASED 

ON ARDUINO UNO AND SOIL MOISTURE SENSOR IN CHILI PLANTS 

 

Ayyash Dhiya Ulhaq 

Program Studi teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas 

Diponegoro 

 

Chili is one of the agricultural commodities that has high demand in Indonesia. 

However, chili production is still relatively low due to environmental factors, 

especially unstable soil moisture levels. To overcome this problem, an automatic 

watering and pesticide spraying system using DFRobot and Arduino Uno soil 

moisture sensors was developed. This system is designed to maintain soil moisture 

in the ideal range of 60%-70% to support optimal growth of chili plants. The 

research method includes testing the main components such as soil moisture sensor, 

water pump, pesticide pump, relay, and automatic control system based on Arduino 

Uno. The test results show that the ADC value of the soil moisture sensor decreases 

as the water content in the soil increases, with an ADC value of 199 at 20 g of water 

and decreases to 97 at 100 g of water. The water pump works optimally at voltages 

above 5V, while the pesticide spraying system activates automatically every 15:00 

in a week. The system is also equipped with an LCD display to provide real-time 

information related to soil conditions and watering status. The conclusion of this 

research shows that the developed system can maintain soil moisture automatically, 

optimize watering and spray pesticides efficiently. With the implementation of this 

tool, the chili plant care process becomes more practical and saves time and energy 

for farmers and plant hobbyists. 

 

Keywords: Chili Plants, Soil Moisture Sensor, Arduino Uno, Automatic Watering, 

Pesticide Spraying 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


