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ABSTRAK

Batik merupakan kebudayaan bangsa Indonesia yang sudah dikenal
diseluruh mancanegara dari sisi ekonomi dapat menghasilkan devisa negara.
Semakin berkembangnya kemajuan teknologi listrik industri diharapkan dapat
mempercepat proses dan peningkatan kualitas batik secara masif, efektif dan efisien

Teknologi listrik industri dapat menggantikan peran proses pembuatan batik
secara konvensional yakni dengan menggunakan minyak tanah atau bahan bakar
minyak yang memiliki kerugian karena makin borosnya penggunaan BBM, timbul
polusi udara serta penggunaan tenaga manual dalam pengontrolan suhu pemanas
batik.

Teknologi listrik industri mampu menjawab permasalahan proses pemanas
batik dengan pengendali suhu pada kompor batik menggunakan pengendali PID
berbasis Arduino UNO
Pembuatan Kompor Batik ini bertujuan untuk :

1.  Merancang-bangun sistem kontrol suhu kompor batik listrik agar

bahan malam stabil pada range suhu 60°C sampai dengan 70°C

2. Mengetahui fungsi transfer sistem kontrol suhu kompor batik listrik

3. Menghasilkan set point yang sama dengan set output

Rancang bangun sistem kontrol suhu pada kompor batik menggunakan
pengendali PID berbasis Arduino UNO ini dilakukan dengan merangkai sensor
DS18B20 dan relay serta pemanas nikelin yang ditempelkan di bawah tungku
keramik setelah semua komponen terkarakterisasi. Dengan sistem pengendali PID
keuntungan yang didapat mengurangi overshoot dan osilasi saat proses set output.

Dari hasil percobaan manual menggunakan nilai Kp =1, Ki =1, Kd =

ldidapatkan set output yang sama dengan set point

Kata Kunci : Kompor listrik batik, Arduino UNO, Pengendali PID.



ABSTRACT

Batik is an Indonesian culture that is well known throughout the world
from an economic perspective and can generate foreign exchange for the country.
1t is hoped that the increasing progress of industrial electrical technology will
speed up the process and improve the quality of batik massively, effectively and
efficiently.

Industrial electricity technology can replace the role of the conventional
batik making process, namely using kerosene or fuel oil which has disadvantages
due to the increasing waste of fuel, air pollution and the use of manual labor in
controlling the temperature of batik heaters.

Industrial electrical technology is able to answer the problem of the batik
heating process by controlling the temperature on batik stoves using a PID
controller based on Arduino UNO.

Making this Batik Stove aims to:

1. Design and build a temperature control system for an electric batik
stove so that the wax material is stable in the temperature range of
60°C to 70°C

2. Know the transfer function of the electric batik stove temperature
control system

3. Produces the same set point as the output set

The design of the temperature control system for a batik stove using an
Arduino UNO based PID controller was carried out by assembling a DS18B20
sensor and relay as well as a nickelin heater attached under the ceramic stove
after all components had been characterized. With a PID control system, the
benefits obtained are reducing overshoot and oscillation during the output set

process.

From the results of manual experiments using the values Kp=1, Ki = 1, Kd

= 1, the output set is the same as the set point.

Keywords . Batik electric stove, Arduino UNO, PID controller
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