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Industri makanan dan minuman di Indonesia terus berkembang dengan 

pesat, dengan kontribusi lebih dari 35% terhadap PDB sektor industri pengolahan 

pada tahun 2023. Pertumbuhan ini dipicu oleh meningkatnya permintaan konsumen 

akan produk siap saji, yang mendorong inovasi teknologi dalam pengemasan. 

Untuk menjawab kebutuhan ini, penelitian ini berfokus pada pengembangan alat 

*automatic cup filling and sealing* berbasis Programmable Logic Controller 

(PLC). Alat ini dirancang untuk meningkatkan efisiensi dan kualitas proses 

pengemasan dalam industri F&B, menggantikan sistem sebelumnya yang 

menggunakan Arduino Mega 2560 dan berfokus pada pengemasan tray. Dengan 

beralih ke pengemasan cup plastik dan menggunakan PLC, alat ini diharapkan dapat 

menawarkan keandalan dan presisi yang lebih tinggi dalam proses otomatisasi 

pengemasan. 

Selain perubahan pada pengontrol, penelitian ini juga menambahkan fitur 

baru, termasuk sistem cup dropper otomatis yang memastikan cup plastik 

ditempatkan dengan tepat sebelum proses pengemasan dimulai, serta integrasi 

pompa untuk mengisi cairan secara otomatis. Dengan adanya pengembangan dan 

fitur tambahan ini, alat yang dihasilkan diharapkan dapat berkontribusi lebih besar 

dalam meningkatkan produktivitas dan kualitas pengemasan di industri makanan 

dan minuman di Indonesia, terutama untuk produk yang menggunakan cup plastik 

sebagai wadah utama. 

Kata kunci: Efisiensi Teknologi, Cup Sealer, Programmable Logic Controller 


