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ABSTRACT
RANCANG BANGUN ALAT PENGERING DAUN KELOR (Moringa

olifiera) OTOMATIS BERBASIS ARDUINO MEGA 2560

Jeremia Haganta S Kembaren

Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro

Paraphrased in English:

Cancer is one of the leading causes of death in the world, including in Indonesia,
with more than 396,000 new cases recorded in 2020. In addition to conventional
medical approaches, Moringa (Moringa oleifera) leaves have been recognized as an
adjunct therapy thanks to their abundant nutritional content, including bioactive
compounds that have antioxidant, anti-inflammatory and anticancer properties.
However, post-harvest processing, particularly drying, plays an important role in
determining the final quality of the product.

In this study, an Arduino Mega 2560-based automatic dryer was developed to
increase the efficiency of moringa leaf drying. This tool uses an artificial heater with
automatic monitoring of temperature, humidity, and moisture content. The test results
show that this tool is able to dry 200 grams of moringa leaves in 5 hours, compared
to natural drying which takes 9 hours. In addition to speeding up the process, this
tool also maintains product quality with an average final moisture content of 6%,
lower than the initial moisture content which reached 78.91%. With an efficient
design and affordable price, this tool is very suitable for use by small and medium
enterprises (MSMESs) in increasing the productivity and quality of processed moringa
products.

Keywords: Cancer, Moringa Leaf, MSME, Arduino Mega 2560, Drying
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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PENGERING DAUN KELOR (Moringa olifiera)
OTOMATIS BERBASIS ARDUINO MEGA 2560

Jeremia Haganta S Kembaren

Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro

Kanker merupakan salah satu penyebab kematian utama di dunia, termasuk di
Indonesia, dengan lebih dari 396.000 kasus baru tercatat pada tahun 2020. Selain
pendekatan medis konvensional, daun kelor (Moringa oleifera) telah dikenal
sebagai terapi tambahan berkat kandungan nutrisinya yang melimpah, termasuk
senyawa bioaktif yang memiliki sifat antioksidan, anti-inflamasi, dan antikanker.
Namun, proses pengolahan pascapanen, khususnya pengeringan, memegang
peranan penting dalam menentukan kualitas akhir produk.

Dalam penelitian ini, dikembangkan alat pengering otomatis berbasis Arduino
Mega 2560 untuk meningkatkan efisiensi pengeringan daun kelor. Alat ini
menggunakan pemanas buatan (heater) dengan fitur pemantauan otomatis
terhadap suhu, kelembapan, dan kadar air. Hasil pengujian menunjukkan bahwa
alat ini mampu mengeringkan 200 gram daun kelor (moringa) dalam waktu 5 jam,
dibandingkan dengan pengeringan alami yang membutuhkan 9 jam. Selain
mempercepat proses, alat ini juga menjaga kualitas produk dengan kadar air akhir
rata-rata 6%, lebih rendah dibandingkan kadar air awal yang mencapai 78,91%.
Dengan desain yang efisien dan harga yang terjangkau, alat ini sangat cocok untuk
digunakan oleh usaha kecil dan menengah (UMKM) dalam meningkatkan
produktivitas dan kualitas produk olahan daun kelor.

Kata Kunci: Kanker, Daun Kelor, UMKM, Arduino Mega 2560, Pengeringan
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