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ABSTRAK

RANCANG BANGUN AUTOMATIC STIR, PENGADUK BUMBU BASAH
OTOMATIS BERBASIS ARDUINO

Rahmawati Husnul Khotimah Wulandari

Program Studi Sarjana Terapan Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi,
Universitas Diponegoro

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membuat alat pengaduk bumbu
basah otomatis dengan waktu pengadukan dapat disesuaikan dengan kebutuhan.
Arduino Uno sebagai pembaca data input dari keypad dan mengatur output berupa
putaran motor pengaduk, tampilan LCD, dan buzzer. Manfaat dari penelitian ini
adalah penerapan otomatisasi pada pengolahan bahan pangan khususnya
pengolahan bumbu basah sebagai bumbu dasar. Hasil penelitian menunjukkan
bahwa alat ini mampu memanaskan dan mengaduk bumbu basah dengan
konsistensi cair maupun kental. Untuk proses pemasakan bumbu basah dengan
konsistensi cair membutuhkan waktu selama 57 menit, sedangkan untuk bumbu

basah dengan konsistensi kental membutuhkan waktu selama 54 menit.

Kata Kunci : Merancang, Pengaduk Bumbu Basah, IMK, Arduino Uno, Sensor
Suhu DS18B20, Motor DC 12V
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ABSTRACT

DESIGN AND BUILD AUTOMATIC STIR, AUTOMATIC WET SPICE
MIXER BASED ON ARDUINO

Rahmawati Husnul Khotimah Wulandari

Applied Bachelor's Degree Program in Automation Engineering Technology,
Vocational School, Diponegoro University

This research aims to design and create an automatic wet spice mixer with
adjustable mixing time according to needs. Arduino Uno serves as the input data
reader from the keypad and controls the output in the form of the stirrer motor
rotation, LCD display, and buzzer. The benefit of this research is the application of
automation in food processing, specifically in the processing of wet spices as
basic seasonings. The research results show that this tool is capable of heating
and stirring wet spices with both liquid and thick consistency. For the cooking
process of wet spices with a liquid consistency, it takes 57 minutes, while for wet

spices with a thick consistency, it takes 54 minutes.

Keywords: Designing, Wet Spice Mixer, IMK, Arduino Uno, DS18B20
Temperature Sensor, 12V DC Motor



