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ABSTRAK

KONVERSI GOKART MOTOR BENSIN MENJADI GOKART
MOTOR LISTRIK

Seiring perkembangan zaman, alat transportasi mulai berkembang pesat dengan
tidak menggunakan bahan bakar minyak, melainkan menggunakan energi listrik yang
digerakan oleh motor listrik dimana dayanya disimpan dalam baterai. Gokart ini
memiliki spesifikasi untuk standar balap. Salah satunya yaitu Gokart yang memiliki
inovasi teknologi dengan penggunaan motor listrik. Dengan desain yang lebih
sederhana dan biaya pemeliharaan rendah, Gokart listrik tidak hanya ramah lingkungan
tetapi juga memberikan performa lebih baik. Metode yang digunakan untuk
mengkonversi Gokart dari motor bensin menjadi listrik yaitu dengan membuat desain,
perhitungan perencanaan, proses manufaktur, dan pengujian. Untuk mengkonversi
Gokart motor bensin menjadi listrik dengan cara mengganti semua komponen menjadi
motor listrik. Motor listrik yang digunakan dilengkapi dengan controller untuk
menyetting Gokart agar dapat berjalan, berhenti, dan mundur. Pengujian yang
dilakukan pada jalan dengan lintasan datar yang meliputi pengujian akselerasi,
deselerasi, top speed, dan pengujian pada kecepatan konstan dengan berat pengemudi
64 kg. Hasil yang diperolen adalah pengujian akselerasi dilakukan dengan cara
menghitung waktu menggunakan stopwatch disetiap jarak 20, 40, 60, 80, 100 meter
menghasilkan nilai tertinggi yaitu 0,84 m/s2. Pengujian deselerasi dilakukan dengan
cara melakukan kecepatan 2,78 , 5,56 ,8,33 ,11,11, dan 13,89 m/s dan mencatat waktu
yang diperlukan hingga Gokart berhenti total, menghasilkan nilai deselerasinya yaitu
3 m/s2 dengan kecepatan awal 13,89 m/s dan waktu pengereman 4,54 s serta jarak
pengereman 31 m. Pengukuran kecepatan maksimal dan kecepatan konstan
menggunakan GPS Speedometer memiliki nilai yang sama yaitu 14,72 m/s dengan
waktu yang dibutuhkan 108 s pada jarak 440 m. Jarak tempuh maksimal yang mampu
dicapai yaitu 70 km dan nilai traksi yang didapatkan sebesar 794,73 N.

Kata kunci : Transportasi listrik, Gokart listrik, polusi udara, Akselerasi, Deselerasi



ABSTRACT

CONVERSION OF GASOLINE MOTORCYCLE GOKART TO
ELECTRIC MOTORCYCLE GOKART

Along with the times, transportation tools began to develop rapidly by not using
fuel oil, but using electrical energy driven by electric motors where the power is stored
in batteries. This go-kart has specifications for racing standards. One of them is Gokart
which has technological innovation with the use of electric motors. With a simpler
design and low maintenance costs, electric Gokarts are not only environmentally
friendly but also provide better performance. The method used to convert Gokart from
gasoline motor to electricity is by making designs, planning calculations,
manufacturing processes, and testing. To convert Gokart from gasoline motor to
electricity by replacing all components into electric motors. The electric motor used is
equipped with a controller to set the Gokart to run, stop, and reverse. Tests carried out
on a road with a flat track which includes testing acceleration, deceleration, top speed,
and testing at a constant speed with a driver weight of 64 kg. The results obtained are
acceleration tests carried out by calculating time using a stopwatch at every distance
of 20, 40, 60, 80, 100 meters resulting in the highest value of 0.84 m / s2. Deceleration
testing is done by doing speeds of 2,78 ,5,56 ,8,33,11,11 and 13,89 m/s and recording
the time required until the Gokart stops completely, resulting in a deceleration value
of 3 m / s2with an initial speed of 13,89 m/s and braking time of 4.54 s and braking
distance of 31 m. The maximum speed and constant speed measurements using the GPS
Speedometer have the same value of 14,72 m/s with the time required 108 s at a
distance of 440 m. The maximum mileage that can be achieved is 70 km and the traction
value obtained was 794,73 N.

Keywords: Electric transportation, Electric kart , air pollution, Acceleration,
Deceleration
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