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ABSTRAK

Sistem distribusi tenaga listrik berfungsi untuk menyampaikan listrik dari
gardu induk sebagai beban pusat kepada pelanggan secara langsung atau melalui
transformator distribusi, dengan menjamin kualitas yang memadai sesuai dengan
standar layanan. Sistem ini mendistribusikan daya melalui Jaringan Tegangan
Menengah (20 kV) dan Jaringan Tegangan Rendah (380/220 V). Namun, sistem
distribusi sering mengalami gangguan dibandingkan dengan jaringan transmisi
karena jarak yang lebih panjang dan tingkat insiden yang lebih tinggi per 100 km
per tahun. Dengan kebutuhan kritis untuk penyelesaian gangguan yang cepat,
Sectionalizer memainkan peran penting. Sectionalizer akan mengisolasi seksi
apabila terjadi gangguan. Oleh karena itu, prototipe simulasi yang diusulkan
bertujuan untuk merepresentasikan fungsi Sectionalizer menggunakan
mikrokontroler Arduino Uno, modul relay sebagai pengganti Sectionalizer, dan
sensor arus PZEM-004T untuk pembacaan arus dan Tegangan. Model simulasi ini
berjudul " PROTOYPE SIMULASI SISTEM KERJA SAKLAR SEKSI
OTOMATIS (SSO) /SECTIONALIZER SEBAGAI PENGAMAN CADANGAN
BERBASIS ARDUINO UNO." Sensor tegangan dan arus yang digunakan adalah
sensor PZEM 004T. Sensor ini bekerja sangat baik dengan selisih pengukuran
yang cukup sedikit dan nilai error tertinggi sebesar 0,07% dan Selisih waktu relay
sectionalizer ketika open dengan relay recloser ketika open 887 milisecond hal ini
sudah memenuhi standar waktu delay kerja sectionalizer < 1 Second.

Kata Kunci : Distribusi Tenaga Listrik, Sectionalizer, Mikrokontroler



ABSTRACT

The electrical power distribution system functions to deliver electricity
from substations as central loads directly to customers or through distribution
transformers, ensuring adequate quality according to service standards. This
system distributes power through Medium Voltage Networks (20 kV) and Low
Voltage Networks (380/220 V). However, distribution systems often experience
more disruptions compared to transmission networks due to longer distances and
higher incident rates per 100 km per year. The main operational challenge
remains in handling these disruptions, often originating from external sources or
internal equipment failures. With the critical need for fast troubleshooting,
Sectionalizer plays a vital role. The sectionalizer will isolate the section if a
disturbance occurs. Therefore, the proposed simulation prototype aims to
represent the Sectionalizer function using an Arduino Uno microcontroller, a
relay module as a replacement for the Sectionalizer, and a PZEM-004T current
sensor for current and voltage readings. This simulation model is entitled
"PROTOYPE SIMULATION OF AN AUTOMATIC SECTION SWITCH
(SSO)/SECTIONALIZER AS BACKUP PROTECTION BASED ON ARDUINO
UNO." The voltage and current sensor used is the PZEM 004T sensor. This
sensor works very well with quite a few measurement differences and the highest
error value is 0.07%.

Keywords: Electrical Power Distribution, Sectionalizer, Microcontroller
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