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ABSTRAK

Rancang Bangun Pintu Garasi Sliding Corner Otomatis Dengan Sistem Remote

Control

Pintu garasi merupakan bagian penting dari rumah yang berfungsi sebagai tempat
penyimpanan dan pengaman. Seiring perkembangan teknologi, pintu garasi manual
telah dikembangkan menjadi otomatis. Inovasi ini bertujuan untuk merancang pintu
garasi otomatis yang dikendalikan menggunakan remote. Perancangan mekanikal
pintu garasi otomatis ini menggunakan motor AC 0,5 HP dengan reducer 1:30 yang
ditransmisikan melalui sprocket Z16 dan Z23 dengan rantai RS 50. Inovasi lain adalah
pengait khusus untuk menarik pintu garasi. Sistem kontrol otomatisasi dirancang
menggunakan mikrokontroler ATMega328, remote LoRa E220, sensor ultrasonik, dan
limit switch. Hasil pengujian menunjukkan bahwa pintu garasi otomatis ini bergerak
dengan kecepatan rata-rata 0,13 m/s. Sistem kontrol berhasil merespons perintah dari
remote kontrol dengan jarak 25 meter dalam kondisi di dalam mobil dengan kaca
terbuka, serta merespons dengan jarak 23 meter dalam kondisi kaca mobil tertutup.
Sensor ultrasonik juga berhasil mendeteksi keberadaan manusia pada jarak 20 hingga
50 cm.

Kata kunci : Pintu Garasi Otomatis, Sistem Kendali, Motor Listrik, Sprocket, Rantali
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ABSTRACT
Design Of Automatic Sliding Corner Garage Door With Remote Control System

The garage door is an important part of the house that functions as a storage and
security area. Along with the development of technology, manual garage doors have
been developed into automatic ones. This innovation aims to design an automatic
garage door that is controlled using a remote. The mechanical design of this automatic
garage door uses a 0.5 HP AC motor with a 1:30 reducer which is transmitted through
Z16 and Z23 sprockets with an RS 50 chain. Another innovation is a special hook to
pull the garage door. The automation control system is designed using ATMega328
microcontroller, LoRa E220 remote, ultrasonic sensor, and limit switch. The test
results show that this automatic garage door moves with an average speed of 0.13 m/s.
The control system successfully responds to commands from the remote controller with
a distance of 25 meters in conditions inside the car with the glass open, and responds
with a distance of 23 meters in the condition of the car glass closed. Ultrasonic sensors
also successfully detected human presence at a distance of 20 to 50 cm.

Keywords : Garage Door, Control System, Electric Motor, Sprocket, Chain
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