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ABSTRAK

Kendaraan listrik merupakan solusi yang sangat baik untuk melindungi
lingkungan, tidak hanya untuk mengurangi konsumsi energi fosil, tetapi juga
karena kendaraan listrik tidak mengeluarkan residu. Di dalam kendaraan listrik
terdapat Baterai yang merupakan komponen penting untuk menyimpan energi.
Dalam penyusunan tugas akhir, penyusun merancang dan membuat alat yang
dapat memonitoring drop tegangan baterai yang dilengkapi dengan Arduino Cloud.
Pada perancangan alat, Sensor INA219 digunakan untuk mengukur tegangan agar
pengguna atau pekerja pemeliharaan dapat mengetahui nilai tegangan pada baterai.
Pengujian ini dilakukan dengan menggunakan Baterai Lithium-Ion Tipe 18650
3.7 Volt, dengan spesifikasi: Nominal Voltage per cell 3.7 V; Max. Operating
Voltage Range per cell 2.7 V - 4.2 V; Discharge Cut Off per cell 2.75 V. Hasil
dari pengujian pada baterai baru/masih bagus didapatkan nilai tegangan untuk
Baterai A 3.86 V, Baterai B 3.86 V, dan Baterai C 3.98 V. Jika nilai tegangan
baterai yang terukur masih diatas nilai Discharge Cut Off (2.75 V) maka akan
menampilkan berupa kalimat peringatan pada LCD 2x16 sebagai contoh pada
baris pertama “Voltage B = 3.86”, lalu untuk baris ke dua “Kondisi = BAIK”.
Pada baterai yang sudah terpakai didapatkan nilai tegangan untuk Baterai A 1.16
V, Baterai B 3.86 V, dan Baterai C 3.83 V. Jika nilai tegangan baterai yang
terukur sudah dibawah nilai Discharge Cut Off (2.75 V) maka akan menampilkan
berupa kalimat peringatan pada LCD 2x16 sebagai contoh pada baris pertama
“Voltage A = 1.16”, lalu untuk baris ke dua “Kondisi = DROP”. Jadi dari tiap tiap
baterai menampilkan kondisinya masing-masing secara bergantian dengan delay
time 2 detik/baterai. Hasil pembacaan tegangan yang diinputkan, akan
divisualisasikan pada LCD 16x2 dan IoT Arduino Cloud yang digunakan sebagai
input awal untuk memasukkan nilai V Min dan dapat sebagai pemantauan secara
jarak jauh/online. Dalam pembacaan tegangan oleh Sensor INA219 terdapat error
sebesar 0.41%.
Kata Kunci: Drop tegangan, Sensor INA219, Baterai Li-Ion Tipe 18650, Arduino

Cloud
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ABSTRACT

Electric vehicles are an excellent solution to protect the environment, not only to
reduce fossil energy consumption, but also because electric vehicles do not emit
residues. In an electric vehicle there is a battery which is an important component
for storing energy. In preparing the final project, the authors designed and created
a tool that can monitor battery voltage drops equipped with Arduino Cloud. In
designing the tool, the INA219 sensor is used to measure voltage so that users or
maintenance workers can know the voltage value on the battery. This test was
carried out using a Type 18650 3.7 Volt Lithium-Ion Battery, with specifications:
Nominal Voltage per cell 3.7 V; Max. Operating Voltage Range per cell 2.7 V -
4.2 V; Discharge Cut Off per cell is 2.75 V. The results of testing on new/still
good batteries show that the voltage value for Battery A is 3.86 V, Battery B is
3.86 V, and Battery C is 3.98 V. If the measured battery voltage value is still
above the Discharge Cut Off value ( 2.75 V) then it will display a warning
sentence on the 2x16 LCD for example in the first line "Voltage B = 3.86", then
for the second line "Condition = GOOD". On batteries that have been used, the
voltage value for Battery A is 1.16 V, Battery B is 3.86 V, and Battery C is 3.83 V.
If the measured battery voltage value is below the Discharge Cut Off value (2.75
V), it will display a warning sentence on the 2x16 LCD for example in the first
line "Voltage A = 1.16", then for the second line "Condition = DROP". So each
battery displays its own condition in turn with a delay time of 2 seconds/battery.
The results of the input voltage readings will be visualized on the 16x2 LCD and
IoT Arduino Cloud which is used as the initial input to enter the V Min value and
can be used for remote/online monitoring. In the voltage reading by the INA219
sensor there is an error of 0.41%.
Keyword: Voltage Drop, Sensor INA219, Battery Li-Ion Type 18650, Arduino

Cloud
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