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ABSTRAK

Peningkatan jumlah kendaraan seiring bertambahnya jumlah penduduk dan
kebutuhan penggunaan kendaraan mengakibatkan keterbatasan pada lahan parkir
yang tersedia di berbagai tempat. Keterbatasan lahan parkir ini menyebabkan
pengendara harus memakan lebih banyak waktu untuk mencari lokasi
memarkirkan kendaraan mereka. Tidak heran lagi jika di beberapa tempat dapat
menyebabkan antrian atau bahkan kemacetan. Untuk mengatasi hal tersebut
diperlukan sistem parkir yang mampu bekerja efisien dan mampu menyajikan
informasi ketersediaan slot parkir baik sebelum pengendara sampai pada tempat
parkir maupun sudah sampai pada tempat parkir. Alat ini bekerja dengan
mendeteksi ketersediaan slot parkir menggunakan sensor ultrasonik HC-SRO04.
Selain itu, sensor ultrasonik HC-SR04 juga digunakan untuk mendeteksi
kendaraan masuk dan keluar untuk membuka portal secara otomatis.
Mikrokontroler yang digunakan adalah Arduino Mega 2560 built-in ESP8266
yang berfungsi memproses data yang dikirimkan sensor untuk diolah menjadi
output yang diinginkan. Hasil data yang dikirimkan sensor ultrasonik HC-SR04
yang terpasang pada slot parkir kemudian mengirimkan data pada arduino dan
diolah sehingga dapat ditampilkan jumlah slot parkir yang tersedia pada Microsoft
Visual Basic secara real-time dan diberikan informasi ketersediaan slot parkir
melalui pesan pada Bot Telegram dengan mengetikkan /cekslot.

Kata Kunci: Smart Parking, Arduino Mega 2560 built-in ESP8266, Sensor
Ultrasonik HC-SR04
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ABSTRACT

The increasing number of vehicles along with the growing population and the
need for vehicle usage result in limitations in available parking spaces in various
places. The constraint on parking spaces causes drivers to spend more time
searching for parking locations. It's no wonder that in some places, this situation
can lead to queues or even traffic congestion. To address this issue, a parking
system is needed that can operate efficiently and provide information on parking
slot availability both before drivers arrive at the parking location and after they
have arrived. This device operates by detecting parking slot availability using the
ultrasonic sensor HC-SR04. Additionally, the ultrasonic sensor HC-SR04 is used
to detect vehicle entry and exit to automatically open the portal. The
microcontroller used is the Arduino Mega 2560 with a built-in ESP8266, which
processes the data sent by the sensors to generate the desired output. The data
sent by the ultrasonic sensors HC-SR04 installed in the parking slots is then
transmitted to the Arduino, processed, and displayed in real-time on Microsoft
Visual Basic, showing the available parking slots. Furthermore, information on
parking slot availability is conveyed through messages on the Telegram Bot by
typing /cekslot.

Keywords: Smart Parking, Arduino Mega 2560 built-in ESP8266, Ultrasonic
Sensor HC-SR04
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