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ABSTRAK 

Sistem proteksi motor induksi tiga fasa dipasang untuk melindungi motor pada 

saat bekerja sehingga meminimalisir kerusakan yang diakibatkan dari gangguan-

gangguan yang muncul. Sistem yang dibuat akan memberikan proteksi pada 

motor induksi 3 fasa ketika terjadi beban lebih dan kelebihan panas. Jika motor 

induksi tiga fasa dioperasikan dengan beban yang melebihi dari kemampuan 

motor tersebut, maka akan mengakibatkan motor tersebut mengalami kelebihan 

panas, dan dalam waktu tertentu akan mengakibatkan rusaknya isolasi kawat 

gulungan dan motor induksi tersebut akan rusak atau gulungan terbakar. 

Disamping itu jika motor induksi dioperasikan dengan beban yang berlebihan, 

maka suhu akan meningkat melebihi batasan normal, dan akibatnya bearing akan 

panas dan pelumas kering, dan berakibat bearing akan rusak yang kemudian juga 

akan mengakibatkan kerusakan pada gulungan motor listrik tersebut. Saat ini 

sistem proteksi motor induksi masih tergolong manual, maka diperlukan sebuah 

sistem proteksi otomatis sehingga dapat menjaga motor induksi tetap bekerja dan 

minim gangguan. Sistem ini menggunakan mikrokontroler, sensor arus dan sensor 

suhu. Modul Wifi sebagai transmisi data, relay SSR sebagai pemutus daya, serta 

blynk apps sebagai aplikasi pemonitornya karena memiliki keunggulan dan 

kemudahan dalam pengoperasiannya. Metode penelitian yang digunakan adalah 

metode Penelitian dan Pengembangan. Pengujian yang dilakukan adalah dengan 

kalibrasi sensor, dan uji kinerja sistem. Hasil pengujian yang didapatkan dari 

pengukuran manual dan yang ditampilkan pada android memiliki persentase error 

kurang lebih 1,85% pada uji coba keseluruhan alat. 

 

Kata Kunci : Motor Induksi 3 fasa, Sistem Proteksi, Beban Lebih 
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ABSTRACT 

A three-phase induction motor protection system is installed to protect the motor 

while it is working so as to minimize damage that occurs from disturbances that 

arise. The system created will provide protection to the 3-phase induction motor 

when overload and overheating occur. If a three-phase induction motor is 

operated with a load that exceeds the capacity of the motor, it will cause the 

motor to overheat, and within a certain time this will result in damage to the 

winding wire insulation and the induction motor will be damaged or the windings 

will burn. Apart from that, if an induction motor is operated with an excessive 

load, the temperature will increase beyond normal limits, and as a result the 

bearings will get hot and the lubricant will dry out, resulting in the bearings being 

damaged which will then also result in damage to the electric motor windings. If 

the induction motor protection system is still classified as manual, an automatic 

protection system is needed so that it can keep the induction motor working and 

minimize disturbances. This system uses a microcontroller, current sensor and 

temperature sensor. Wifi module as data transmission, SSR relay as power 

breaker, and blynk apps as monitoring application because they have advantages 

and ease of operation. The research method used is the Research and 

Development method. The tests carried out are sensor calibration and system 

performance testing. The test results obtained from manual measurements and 

displayed on Android have an error percentage of approximately 1.85% in the 

entire test of the tool. 
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