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ABSTRAK 

Sistem penyimpanan dan pengambilan barang produksi merupakan hal yang harus 

diperhatikan pada suatu industri, terlebih pada industri pangan, produk yang 

masuk kedalam gudang penyimpanan harus terambil terlebih dahulu untuk 

menjaga kualitas pada produk tersebut, hal ini berkaitan dengan metode FIFO 

(First In First Out) yang banyak diterapkan pada manajemen pergudangan. Pada 

tugas akhir ini dirancang sebuah prototype yang bisa melakukan  pemanggangan, 

penyimpanan dan pengambilan kue, ketiga proses tersebut dilakukan oleh robot 

yang digerakan oleh motor stepper NEMA-17.  Pada saat roses pemangangan 

robot akan membawa adonan kue ke dalam oven untuk dipanggang, kemudian 

setelah matang, robot akan menyimpan kue ke dalam rak penyimpanan. Saat 

proses pengambilan kue, robot akan mengambil kue yang lebih awal masuk ke 

dalam rak penyimpanan. Penggunaan RTC DS3231 sebagai parameter untuk 

menyimpan data waktu produksi kue  yang akan ditampilkan pada LCD saat proses 

pengambilan. Data waktu produksi,stok kue, kordinat area pada prototype ini akan 

disimpan ke dalam  EEPROM supaya data tidak hilang jika Arduino dimatikan. 

Kata Kunci : NEMA-17, FIFO (First In First Out), RTC DS3231,  EEPROM   

Prototype. 
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ABSTRACT 

The system of storage and retrieval of production items is a crucial consideration 

in any industry, especially in the food sector. Products entering the storage 

warehouse must be retrieved promptly to maintain the quality of the production. In 

this final project, a prototype has been designed to perform baking, storage, and 

retrieval of cakes. These processes are executed by a robot driven by NEMA-17 

stepper motors.During the baking process, the robot transports cake batter into the 

oven for baking. Subsequently, after the cakes are fully baked, the robot stores them 

in storage racks. In the cake retrieval process, the robot extracts cakes that were 

placed into storage earlier. The use of RTC DS3231 serves as a parameter to store 

the production time data of the cakes, which is then displayed on an LCD during 

the retrieval process. Production time data, cake inventory, and area coordinates 

in this prototype are stored in EEPROM to prevent data loss in case of Arduino 

shutdown. 

Keywords: NEMA-17, RTC DS3231, EEPROM, Prototype. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


