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ABSTRAK 

Lobster laut merupakan hewan yang hidup di perairan dangkal. Hewan ini 

memiliki nilai jual yang sangat tinggi, oleh karena itu perlu ditingkatkan 

produksinya untuk proses peningkatan ekspor dan untuk memenuhi kebutuhan 

pasar. Di Indonesia sistem budidaya lobster dilakukan dengan beberapa cara, 

salah satunya yaitu dengan  budidaya model kolam. Lobster juga dianggap lebih 

sensitive terhadap perubahan mendadak yang terjadi pada parameter kualitas air. 

Sehingga dibutuhkan perhatian yang lebih untuk mempertahankan kualitas air di 

kolam lobster. Pertumbuhan dan kehidupan lobster dipengaruhi langsung oleh 

beberapa parameter seperti tingkat salinitas dan juga ketinggian air pada kolam 

budidaya lobster. 

Pada penelitian ini, diciptakan sebuah prototype alat yang dapat 

mengakuisisi data sensor sehingga mampu melakukan kontrol dan monitoring 

kualitas air secara online pada kolam melalui handphone dengan memanfaatkan 

aplikasi BLYNK. Peralatan yang digunakan mikrokontroler Wemos D1R2 

Esp8266 sebagai unit pusat kontrol, komunikasi data dan menggunakan bahasa C 

sebagai konfigurasi mikrokontroler. Tingkat salinitas  diukur  dengan  sensor  

salinitas model DIY (do it yourself)  yang  menerapkan system elektrolit dalam 

mendeteksi tingkat salinitas dalam air kolam serta sensor ultrasonik HC SR-04  

untuk mengukur ketinggian air pada kolam.  

Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan, terdapat perbedaan  

pada hasil pembacaan sensor salinitas dengan salinitas meter yaitu memiliki 

presentase error rata – rata sebesar 1,44 %. Selain itu, terdapat perbedaan pada 

hasil pembacaan sensor ultrasonik dengan meteran yaitu memiliki presentase error 

rata – rata sebesar 1 % pada kolam dan 1,46% pada bak penampung. Kondisi 

lobster setelah 7 hari uji coba pada prototype, lobster dapat bertahan hidup dan 

dalm kondisi yang stabil. 

 

Kata Kunci : Lobster, Prototype, Salinitas, Ketinggian Air, BLYNK, Wemos 

D1R2 Esp8266, HC SR-04 
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ABSTRACT 

Sea lobster is an animal that lives in shallow water. This animal has a 

very high selling value, therefore its production needs to be increased for the 

process of increasing exports and to meet market needs. In Indonesia, the lobster 

cultivation system is carried out in several ways, one of which is the cultivation of 

the pond model. Lobsters are also considered to be more sensitive to sudden 

changes that occur in water quality parameters. So that more attention is needed 

to maintain water quality in lobster ponds. Lobster growth and life are directly 

affected by several parameters such as salinity level and water level in lobster 

culture ponds. 

 

In this study, a prototype tool was created that can acquire sensor data so 

that it is able to control and monitor water quality online in the pond via 

cellphone using the BLYNK application. The equipment used is the Wemos D1R2 

Esp8266 microcontroller as the control center unit, data communication and uses 

C language as the microcontroller configuration. The salinity level is measured 

by a DIY (do it yourself) salinity sensor that applies an electrolyte system to 

detect the level of salinity in pool water and an ultrasonic sensor HC SR-04 to 

measure the water level in the pool. 

 

Based on the results of the tests that have been carried out, there are 

differences in the results of the salinity sensor readings with the salinity meter, 

which has an average error percentage of 1.44%. In addition, there is a 

difference in the results of ultrasonic sensor readings with a meter, which has an 

average error percentage of 1% in the pond and 1.46% in the reservoir. The 

condition of the lobster after 7 days of testing on the prototype, the lobster can 

survive and in a stable condition. 

 

Keywords: Lobster, Prototype, Salinity, Water Level, BLYNK, Wemos D1R2 

Esp8266, HC SR-04 

 

  


