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ABSTRAK 

 
 

Para peternak ayam kampung di Indonesia masih menggunakan cara manual 
dalam pemberian pakan, minum, pembersihan kotoran ayam, serta monitoring 
persediaan pakan dan minum ayam. Dengan menggunakan cara manual itu sangat tidak 
efektif dan efisien. Oleh karena itu, tugas akhir ini membahas pembuatan sistem 
kandang ayam otomatis yang mencakup pemberian pakan, minum, pembersihan 
kotoran, serta monitoring persediaan pakan dan minum otomatis berbasis Arduino Mega 
2560 sebagai pusat kontrol. Sistem dirancang untuk meningkatkan efektivitas dan 
efisiensi dalam memanajemen peternakan ayam yang berkelanjutan.Dalam penerapan 
sistem ini menggunkan sensor load cell sebagai pengukur berat pakan ayam pada wadah 
makan ayam, sensor water level k-0135 untuk mendeteksi ketinggian air pada wadah 
minum ayam, RTC DS1307 sebagai penjadwalan waktu pemberian pakan dan 
pembersihan kotoran ayam,sensor ultrasonic HC-SR04 untuk mendeteksi ketinggian 
persediaan pakan dan minum ayam pada tabung yang ditampilkan pada LCD, dan 
buzzer sebagai alarm Ketika ketinggian persediaan pakan dan minum. Hasil pengujian 
menunjukkan bahwa sistem kandang ayam otomatis mampu bekerja secara otomatis 
memberikan pakan dengan nilai error sebesar 0.8%, sensor water level k-0135 mampu 
mengukur ketinggian air pada wadah minum ayam dengan nilai error 1.7%, 
Pembersihan kotoran berkeja dengan baik dengan nilai efisiensi 97.61%, dan sensor 
ultrasonik mampu mengukur ketinggian persediaan pakan dengan baik, dan ultrasonic 
juga mampu mengukur ketinggian persediaan minum dengan baik. Dengan demikian, 
sistem ini memiliki potensi untuk diterapkan para peternak ayam yang dimana akan 
lebih efisien, dan efektif dan cukup akurat. 
 
 
 
Kata Kunci : Arduino Mega 2560, Sensor Load Cell, Sensor Water Level K-0135, 
Sensor Ultrasonik HC-SR04, Buzzer, LCD. 
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ABSTRACT 

 
 
 Farmers of native chickens in Indonesia still use manual methods in feeding, 
drinking, cleaning chicken feces, and monitoring the supply of chicken feed and drink. 
Using the manual method is not very effective and efficient. Therefore, this final project 
discusses the making of an automatic chicken coop system that includes feeding, 
drinking, cleaning manure, and monitoring automatic feed and drinking supplies based 
on Arduino Mega 2560 as the control center. The system is designed to increase the 
effectiveness and efficiency in managing sustainable chicken farming. In the application 
of this system, a load cell sensor is used to measure the weight of chicken feed in the 
chicken feeding container, a k-0135 water level sensor to detect the water level in the 
chicken drinking container, an RTC DS1307 to schedule the time for feeding and 
cleaning chicken manure, an HC-SR04 ultrasonic sensor to detect the height of the 
chicken feed and drinking supplies in the tube displayed on the LCD, and a buzzer as an 
alarm when the height of the feed and drinking supplies. The test results show that the 
automatic chicken coop system is able to work automatically to provide feed with an 
error value of 0.8%, the k-0135 water level sensor is able to measure the water level in 
the chicken drinking container with an error value of 1.7%, cleaning manure works well 
with an efficiency value of 97.61%, and ultrasonic sensors are able to measure the 
height of the feed supply properly, and ultrasonic is also able to measure the height of 
the drinking supply properly. Thus, this system has the potential to be applied by 
chicken farmers which will be more efficient, effective and accurate enough. 
 
 
 
Keywords: Arduino Mega 2560, Load Cell Sensor, K-0135 Water Level Sensor, HC-
SR04 Ultrasonic Sensor, Buzzer, LCD. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


