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ABSTRAK

Parkir merupakan bagian penting dari infrastruktur transportasi dan tidak
dapat dipisahkan dari sistem jaringan transportasi. Oleh karena itu, sistem
pengaturan parkir yang memadai dapat berdampak signifikan terhadap jaringan
transportasi. Penelitian ini menggunakan sistem RFID yang berfungsi sebagai
mengambil data mobil yang masuk dan keluar dari lahan parkir. Fokus penelitian
ini adalah penggunaan RFID pada palang pintu yang dapat memudahkan
pengendara dalam proses masuk dan keluar kendaraan. Alat ini menggunakan
mikrokontroler ESP32, sensor infrared, dan RFID RDM®6300. Mikrokontroler
ESP32 akan mengirimkan data ke platform spreadsheet, yang nantinya akan
berfungsi sebagai penyimpanan data jam keluar dan masuk mobil tersebut. Hasil
dari penelitian ini menunjukan keberhasilan alat karena IR sensor 1 dapat
mendeteksi mobil dan membuka portal. RFID reader yang selanjutnya akan
mendeteksi RFID tag yang berada dibawah setiap mobil. Kemudian IR sensor 2
dapat mendeteksi mobil dan menutup portal. Sehingga IR sensor pada lahan parkir
mendeteksi mobil parker dan RFID akan mengirim data ke spreadsheet.
Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan smart parking berbasis RFID ini
dapat memudahkan pengendara mobil pada saat mencari lahan parkir di pasar
modern. Dan dengan adanya smart parking ini, dapat mempermudah pekerjaan

ticketing dalam mengawasi lahan parkir.

Kata kunci: 10T, ESP32, RFID, IR sensor, lahan parkir.
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ABSTRACT
Parking is an essential component of transportation infrastructure and
cannot be separated from the transportation network system. Therefore, an
adequate parking management system can have a significant impact on the
transportation network. This research utilizes an RFID system designed to collect
data on vehicles entering and exiting the parking lot. The focus of this research is
the use of RFID technology in gate barriers to facilitate the entry and exit process
for drivers. This system utilizes the ESP32 microcontroller, infrared sensors, and
the RFID RDM6300. The ESP32 microcontroller sends data to a spreadsheet
platform, which serves as the storage for entry and exit timestamps of the
vehicles. The results of this research show the success of the tool because IR
sensor 1 can detect cars and open portals. The RFID reader will then detect the
RFID tag under each car. Then IR sensor 2 can detect the car and close the
portal. So the IR sensors in the parking lot detect parked cars and the RFID will
send the data to a spreadsheet. Based on research that has been carried out,
RFID-based smart parking can make it easier for car drivers when looking for
parking spaces in modern markets. And with this smart parking, it can make

ticketing work easier in monitoring the parking lot.

Keywords: 10T, ESP32, RFID, IR sensor, parking area.
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