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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MODEL PEMBERSIH AIR FILTER CLEANER 

OTOMATIS PADA UNIT ALAT BERAT BERBASIS MIKRO-

KONTROLER ARDUINO UNO 

Noval Ardiansyah 

Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro 

 

Salah satu komponen penting untuk menjaga perfoma unit alat berat agar 

tetap prima adalah air filter cleaner.  Air filter cleaner berfungsi menyaring udara 

yang masuk ke dalam mesin bersih dari debu dan kotoran. Penelitian ini bertujuan 

untuk merancang alat pembersih air filter cleaner otomatis berbasis arduino uno 

yang nantinya mempunyai manfaat mempermudah mekanik dalam membersihkan 

filter Air Cleaner pada alat berat, dan debu hasil dari pembersihan filter air cleaner 

dapat tertampung sehingga tidak menghasilkan polusi udara yang dapat 

mempengaruhi kesehatan mekanik itu sendiri. Metode pengujian menggunakan 

kompressor 2 Hp dengan tekanan pada kompressor sebesar 7 Kg/cm2 yang dil-

akukan dengan memvariasikan nilai duty cycle yaitu: 25%, 50%, 75%, dan 100% 

kecepatan motor DC selama durasi 3 menit. Hasil dari pengujian diperoleh rata-rata 

massa debu yang dapat dibersihkan dengan variasi keempat nilai duty cycle sebesar 

1,63 Kg.  

Kata Kunci : Filter Air Cleaner, Alat Berat,  Arduino Uno, Polusi Udara, Duty 

Cycle 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF AUTOMATIC AIR CLEANER FILTER CLEANING MODEL IN 

HEAVY EQUIPMENT UNIT BASED ON ARDUINO UNO MICROCON-

TROLLER 

Noval Ardiansyah 

Automation Engineering, Vocational School, Diponegoro University 

 

One of the important components to maintain the performance of heavy equipment 

units to stay in prime condition is the air filter cleaner.  Air filter cleaner functions 

to filter the air entering the engine clean from dust and dirt. This study aims to 

design an automatic arduino uno-based air filter cleaner cleaning tool which will 

have the benefit of making it easier for mechanics to clean the Air Cleaner filter on 

heavy equipment, and the dust from cleaning the air cleaner filter can be collected 

so as not to produce air pollution that can affect the health of the mechanics them-

selves. The test method uses a 2 Hp compressor with a pressure on the compressor 

of 7 Kg/𝑐𝑚2 which is carried out by varying the duty cycle value, namely: 25%, 

50%, 75%, and 100% DC motor speed for a duration of 3 minutes. The results of 

the test obtained the average mass of dust that can be cleaned with the fourth vari-

ation of the duty cycle value of 1.63 Kg.  

Keywords: Filter Air Cleaner, Heavy Equipment, Arduino Uno, Air Pollution, Duty 

Cycle 

  


