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INTISARI 

 

Dalam tugas akhir ini dibuat sebuah konveyor sebagai perangkat penunjang 

mobilitas atau pemindah barang dengan dimensi Panjang 100 cm serta lebar 13 cm lalu 

dilengkapi belt dengan ketebalan 2 mm,Panjang 200 cm serta lebar 11 cm.Alat ini 

menggunakan mikrokontroler Arduino UNO,memiliki 2 motor servo pada satu sisi 

konveyor yang dimanfaatkan sebagai pemisah jeruk hingga masuk ke wadah sesuai 

dengan grade.Derajat pada putaran servo disesuaikan agar jeruk-jeruk yang digerakkan 

oleh konveyor dapat menuju ke wadah.Faktor untuk membedakan jeruk berdasarkan 

dari perbedaan warna yang dibaca oleh sensor TCS3200,konveyor berhenti untuk 

memeberikan waktu sensor TCS3200 membaca jeruk Ketika jeruk terdeteksi oleh 

sensor Inframerah(IR).Apabila jeruk dominan kuning maka dikategorikan grade A,jika 

jeruk dominan hijau maka dikategorikan grade B,dan jika berwarna gelap atau pucat 

dikategorikan grade C. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem konveyor dan 

sensor berfungsi dengan baik. Grade jeruk yang dihasilkan sesuai dengan klasifikasi 

warna yang telah ditentukan. Sistem memberikan kontribusi signifikan dalam 

meningkatkan efisiensi pemisahan dan klasifikasi jeruk berdasarkan warnanya. 

Kata kunci: Arduino UNO,Sensor TCS3200,Sensor Inframerah,Konveyor 
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ABSTRACT 

 

In this final project, a conveyor is created as a supporting device for mobility or moving 

goods with dimensions of 100 cm in length and 13 cm in width, equipped with a belt of 

2 mm thickness, 200 cm in length, and 11 cm in width. This device utilizes the Arduino 

UNO microcontroller and has 2 servo motors on one side of the conveyor, which are 

used as separators to guide the oranges into containers according to their grades. The 

servo rotation degrees are adjusted to direct the oranges on the conveyor to the 

appropriate containers.The differentiation of oranges is determined based on color 

variations detected by the TCS3200 sensor. The conveyor stops to allow the TCS3200 

sensor sufficient time to read the color of the oranges when they are detected by the 

Infrared (IR) sensor. If the oranges are predominantly yellow, they are categorized as 

grade A. If they are predominantly green, they are categorized as grade B. And if they 

have dark or pale colors, they are categorized as grade C. The test results indicate that 

the conveyor system and sensors function effectively. The grades of oranges produced 

align with the predetermined color classification. The system makes a significant 

contribution in enhancing the efficiency of separation and classification of oranges 

based on their colour. 

Keywords: Arduino UNO, TCS3200 Sensor, Infrared Sensor, Conveyor. 

 

 

 

 

 

 

 


