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PERANCANGAN ALAT PENGGILING COFFEE BEAN BERBASIS
ARDUINO UNO

Anisya Sami Wahyuningrum
Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro

Proses pengolahan kopi membutuhkan beberapa tahapan antara lain pasca panen,
roasting dan grinding. Pada proses penggilingan kopi masih banyak dilakukan
secara tradional dan seiring perkembangan teknologi penggilang mulai
menggunakan penggiling elektrik semi otomatis. Pada penelitian ini
dikembangkan alat penggiling biji kopi otomatis, dimana alat ini secara otomatis
akan melakukan penggilingan berdasarkan berat yang diinginkan. Perancangan
alat ini dilengkapi dengan motor dc sebagai aktuaktor penggerak grinder coffee
bean. Sistem juga dilengkapi dengan sensor proximity untuk melakukan
pendeteksian terhadap objek berupa gelas penampung bubuk kopi, sensor load
cell yang berfungsi menghitung hasil berat bubuk kopi yang sudah digiling
berdasarkan input yang telah dimasukkan. Terdapat LCD 16x2 sebagai output dari
hasil pembacaan pada arduino uno serta potensiometer sebagai input pada sistem.
Pada pengujian alat hasil yang didapatkan terdapat selisin antara pembacaan
sensor load cell dan timbangan digital antara 0 - 2 gram dengan rata-rata berat
pada bubuk kopi robusta 0.8 gram dan bubuk kopi arabika 0.6 gram. Waktu yang
diperlukan dalam proses penggilingan kopi berjenis robusta mendapatkan rata —
rata berkisar 26.8 detik dan arabika mendapatkan rata — rata waktu 23.03 detik
dengar selisih rata — rata keseluruhan sebesar 4.5 detik.

Kata kunci: Sensor load cell, sensor proximity, LCD 16x2, potensiometer, motor
dc, coffee bean.
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ABSTRACK

ARDUINO UNO BASED COFFEE BEAN GRINDER DESIGN

Anisya Sami Wahyuningrum
Teknologi Rekayasa Otomasi, Sekolah Vokasi, Universitas Diponegoro

The coffee processing process requires several stages including post-harvest,
roasting and grinding. In the coffee grinding process, many are still done
traditionally and along with the development of technology, millers began to use
semi-automatic electric grinders. In this study, an automatic coffee bean grinder
was developed, where this tool will automatically grind based on the desired
weight. The design of this tool is equipped with a dc motor as an actuator driving
the coffee bean grinder. The system is also equipped with a proximity sensor to
detect objects in the form of a coffee powder container glass, a load cell sensor
that functions to calculate the weight of the coffee powder that has been ground
based on the input that has been entered. There is a 16x2 LCD as an output from
the readings on the Arduino Uno and a potentiometer as an input to the system. In
testing the tool the results obtained are the difference between the load cell sensor
readings and digital scales between 0 - 2 grams with an average weight on
robusta coffee powder of 0.8 grams and arabica coffee powder of 0.6 grams. The
time required in the process of grinding robusta type coffee gets an average range
of 26.8 seconds and arabica gets an average time of 23.03 seconds hearing the
overall average difference of 4.5 seconds.

Keywords: Load cell sensor, proximity sensor, 16x2 LCD, potentiometer, dc
motor, coffee beans.
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