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Abstrak 

Proyek ini menghasilkan sistem pengendalian suhu untuk pengeringan kopi 

berbasis Arduino. Dengan memanfaatkan sensor suhu DHT11, sistem ini memantau 

suhu dan kelembaban udara di sekitar biji kopi yang sedang dikeringkan. Melalui 

kontrol dari Arduino, lampu pemanas dan kipas pendingin diatur untuk menjaga 

suhu tetap dalam rentang yang diinginkan. Selain itu, proyek ini juga melibatkan 

penerapan motor driver L298N untuk mengontrol atap pada area pengeringan. 

Sensor hujan dan cahaya digunakan untuk mengendalikan atap agar dapat menutup 

secara otomatis saat hujan atau cuaca mulai gelap. Sistem juga dilengkapi dengan 

load cell yang berfungsi menghitung massa untuk menghitung kadar air dengan 

volume dianggap tetap. Pada sistem ini pengguna juga dapat memantau massa biji 

kopi dan suhu selama proses pengeringan kopi sehingga proses pengeringan kopi 

dapat berjalan lebih efisien dan terkontrol. 

 

Kata Kunci: Sistem Kendali Suhu, Sensor suhu DHT 11, Sensor Hujan, Sensor 

LDR, Loadcell, Arduino Atmega. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



  

xv 

Abstract 

This project produces a temperature control system for coffee drying based on 

Arduino. By utilizing the DHT11 temperature sensor, this system monitors the 

temperature and humidity of the air around the coffee beans that are being dried. 

Through Arduino control, the heating lamp and cooling fan are regulated to keep 

the temperature within the desired range. In addition, this project also involves the 

application of the L298N motor driver to control the roof of the drying area. Rain 

and light sensors are used to control the roof so that it can close automatically 

when it rains or when it gets dark. The system is also equipped with a load cell that 

functions to calculate the weight to calculate the water content with a fixed volume. 

In this system the user can also monitor the weight of the coffee beans and the 

temperature during the coffee drying process so that the coffee drying process can 

run more efficiently and in control. 

 

Keywords: Temperature Control System, DHT 11 temperature sensor, Rain 

Sensor, LDR Sensor, Loadcell, Arduino Atmega. 

 

 

 

 

 

 

 

 


