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ABSTRAK 

 

 

 Perancangan desain sitem kontrol yang akan dikendalikan, pemograman 

menggunakan Outseal Studio dan Arduino IDE untuk pemilah barang dan 

penghitung menggunakan sensor proximity induktif. Hasil rancang bangun pemilah 

dan penghitung dengan alat motor servo pada memilah logam terdeteksi oleh sensor 

proximity induktif adalah 10,31 detik dan motor servo adalah 31,16 detik dan non 

logam adalah 37.93 detik. 

 

Kata kunci: pemilah, penghitung, Outseal Mega V2, Arduino Uno R3 
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ABSTRACT 

 

 Design of the control system to be controlled, programming using Outseal 

Studio and Arduino IDE for sorting goods and counters using inductive proximity 

sensors. The results of the design of the sorter and counter using a servo motor tool 

for sorting metal detected by an inductive proximity sensor were 10.31 seconds and 

a servo motor was 31.16 seconds and non-metal was 37.93 seconds. 

 

Keywords: sorter, counter, Outseal Mega V2, Arduino Uno R3 
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