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ABSTRAK

Telah dilakukan perancangan mesin filling grain dan powder otomatis
berbasis mikrokontroler Ardunio Mega2560. Penelitian ini direalisasikan untuk
dapat menimbang secara otomatis sesuai dengan takaran yang diinginkan. Pada
penelitian ini mesin filling grain dan powder menggunakan komponen Sensor load
cell, Sensor infrared, Motor DC, Magnetic coil, Driver L928N, AC Dimmer,
Keypad 4x4, dan LCD 20x4. Sistem proses mesin diawali dengan menginput berat
maksimal 300 gram dan minimal 50 gram menggunakan Keypad, setelah itu secara
otomatis feeder akan menyalurkan material kedalam timbangan hopper yang
nantinya akan ditimbang sesuai dengan input yang diberikan. Berdasarkan
Pengujian yang telah dilaksanakan Sensor Load Cell secara efektif dapat
menimbang di atas 50 gram dengan rata-rata error 0,204% jika dibawah 25 gram
terdapat selisih 1,096 gram Berdasarkan pengujian yang dilaksanakan,
menghasilkan persamaan regresi linear y = 0.9983x + 0.6617. Terdapat juga sistem
feeder yang dapat mengisi ke dalam hopper dengan berat 300 gram dengan waktu
13 detik. Dengan kecepatan pengisian feeder tersebut dapat mengefisienkan waktu
dalam proses produksi .

Kata Kunci : Material, Mikrokontroler Arduino Mega2560, Hopper, Feeder.
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ABSTRACK

An automatic grain and powder filling machine based on Ardunio Mega2560
microcontroller has been designed. This research is realized to be able to weigh
automatically according to the desired dose. In this research, the grain and powder
filling machine uses components of load cell sensor, infrared sensor, DC motor,
magnetic coil, L928N driver, AC Dimmer, 4x4 keypad, and 20x4 LCD. The
machine process system begins with inputting a maximum weight of 300 grams and
a minimum of 50 grams using the Keypad, after which the feeder will automatically
channel the material into the hopper scales which will be weighed according to the
input given. Based on the tests that have been carried out, the Load Cell Sensor can
effectively weigh above 50 grams with an average error of 0.204% if under 25
grams there is a difference of 1.096 grams Based on the tests carried out, the linear
regression equation y = 0.9983x + 0.6617 is produced. There is also a feeder system
that can fill into a hopper weighing 300 grams with 13 seconds. With the speed of
filling the feeder can streamline time in the production process.

Keywords: Material, Arduino Mega2560 Microcontroller, Hopper, Feeder.
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