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ABSTRAK 

 

Kemajuan teknologi saat ini semakin meningkat dan membawa peradaban 

manusia berkembang. Hal ini tentunya memotivasi manusia untuk merancang alat 

dengan teknologi yang dapat membantu manusia dalam pekerjaanya, terutama 

pada pintu geser otomatis yang dilengkapi dengan sistem absensi menggunakan 

teknologi RFID (Radio Frequency Identification) berbasis IoT (Internet Of 

Things). Sistem ini akan memungkinkan akses pintu secara otomatis untuk 

individu yang memiliki kartu RFID yang terdaftar dalam basis data, sementara 

orang yang tidak memiliki kartu RFID yang valid akan dihalangi untuk masuk. 

selain itu, perangkat ini juga akan dilengkapi dengan sistem penggaman 

menggunakan sensor suhu MLX90614,sebagai pendeteksi suhu tubuh pada 

pengguna kartu RFID yang ingin masuk ke sebuah ruangan. Perancangan alat ini 

menggunakan ESP32 sebagai mikrokontroler, RFID (Radio Frequency 

Identification) sebagai akses untuk pengiriman data absen, sensor suhu 

MLX90614 sebagai pengaman untuk pintu geser, aplikasi telegram sebagai 

penermia data absen dan suhu tubuh. Pada pengujian jarak baca RFID reader pada 

kartu RFID didapatkan  jarak maksimal 2 cm. Kemudian pada penggujian sensor 

MLX90614 dengan error 1,80% . Hasil pengujian kecepatan dalam pengiriman 

data absen ke aplikasi telegram mendapatkan waktu rata-rata 9,5 detik dan 5,5 

detik.  

Kata Kunci: RFID (Radio Frequency Identification),Sensor MLX90614,Pintu 

Geser Otomatis,IOT (Internet Of Things) 
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ABSTRACT 

 

Technological advances are currently increasing and bringing human 

civilization to develop. This certainly motivates people to design tools with 

technology that can help humans in their work, especially on automatic sliding 

doors equipped with an attendance system using IOT (Internet Of Things)-based 

RFID (Radio Frequency Identification) technology. This system will allow 

automatic door access for individuals who have RFID cards registered in the 

database, while people who do not have valid RFID cards will be barred from 

entering. In addition, this device will also be equipped with a security system 

using the MLX90614 temperature sensor, as a body temperature detector for 

RFID card users who want to enter a room. The design of this tool uses ESP32 as 

a microcontroller, RFID (Radio Frequency Identification) as access for sending 

absent data, temperature sensor MLX90614 as a safety for sliding doors, 

telegram application as a receiver of absent data and body temperature. In testing 

the reading distance of the RFID reader on the RFID card, a maximum distance 

of 2cm is obtained. Then in testing the MLX90614 sensor with an error of 1.80%. 

The results of the speed test in sending absence data to the telegram application 

get an average time of 9.5 seconds and 5.5 seconds.. 

Keywords: RFID (Radio Frequency Identification), MLX90614 Sensor, Automatic 

Sliding Door, IOT (Internet Of Things) 
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