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ABSTRAK  

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sebuah pemindai benda tiga 

dimensi menggunakan sensor infrared berbasis Arduino dan MATLAB. Rumusan 

masalah penelitian ini adalah bagaimana merancang sistem pemindai yang efisien 

dan akurat menggunakan komponen seperti Arduino Nano, Sensor Infrared Sharp 

GP2Y0A41SK0F, Modul Micro SD, NEMA 17 Stepper Motor, EasyDriver, Lead 

Screw, dan Modul LCD 16x2 i2C. Metode pemindaian yang digunakan adalah 

Time of Flight, dengan mengumpulkan data point clouds menggunakan sensor 

infrared, kemudian data tersebut diolah menggunakan MATLAB untuk 

menghasilkan representasi tiga dimensi dari objek yang dipindai. Hasil temuan 

ilmiah menunjukkan bahwa sistem pemindai yang dikembangkan berhasil 

menghasilkan pemindaian benda tiga dimensi dengan akurasi yang memadai. 

Penggunaan metode Time of Flight dalam pengambilan data point clouds dari 

sensor infrared memberikan hasil yang responsif dan relatif cepat. Selain itu, 

pengolahan data menggunakan MATLAB memungkinkan representasi tiga 

dimensi yang dapat digunakan untuk berbagai keperluan, termasuk pencetakan 3D. 

Pemindai benda tiga dimensi menggunakan sensor infrared berbasis Arduino dan 

MATLAB merupakan solusi yang efektif dan dapat diandalkan. Meskipun 

demikian, penelitian ini juga mengidentifikasi potensi untuk meningkatkan kinerja 

sistem, khususnya dalam hal kecepatan pemindaian dan akurasi hasil pemindaian. 

Dengan demikian, penelitian ini memberikan kontribusi dalam pengembangan 

teknologi pemindai benda tiga dimensi dan menyajikan landasan untuk 

pengembangan selanjutnya. 

 

Kata Kunci: Pemindai 3 Dimensi, Arduino, Sensor Infrared, MATLAB, Time of 

Flight, Point Clouds 
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ABSTRACT 

 

This research aims to develop a three-dimensional object scanner using an 

infrared sensor based on Arduino and MATLAB. The research problem focuses on 

designing an efficient and accurate scanning system utilizing components such as 

Arduino Nano, Sharp GP2Y0A41SK0F Infrared Sensor, Micro SD Module, NEMA 

17 Stepper Motor, EasyDriver, Lead Screw, and 16x2 i2C LCD Module. The three-

dimensional scanning method employed is Time of Flight, where data point clouds 

are collected using the infrared sensor and then processed using MATLAB to 

generate a three-dimensional representation of the scanned object. The scientific 

findings demonstrate that the developed scanner system successfully achieves 

accurate three-dimensional object scanning. The implementation of Time of Flight 

in data point clouds acquisition from the infrared sensor yields responsive and 

relatively fast results. Additionally, data processing using MATLAB enables a 

three-dimensional representation suitable for various purposes, including 3D 

printing. In conclusion, the three-dimensional object scanner using an infrared 

sensor based on Arduino and MATLAB proves to be an effective and reliable 

solution. Nonetheless, the research also identifies potential for enhancing the 

system's performance, particularly in terms of scanning speed and accuracy. Thus, 

this study contributes to the advancement of three-dimensional object scanning 

technology and lays the groundwork for further developments. 

 

Keywords: 3D Scanner, Arduino, Infrared Sensor, MATLAB, Time of Flight, Point 

Clouds


