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ABSTRAK 

Kesadaran masyarakat untuk memilah sampah masih sangat minim sehingga diperlukan adanya 

peran dari petugas kebersihan untuk memisahkan antara sampah organik dan anorganik. Saat 

ini banyak masalah yang terjadi akibat ketidakefektifan dalam memisahkan jenis sampah. Maka 

penelitian ini mengembangkan suatu rancang bangun tempat sampah otomatis untuk sistem 

pendeteksian sampah organik dan anorganik secara otomatis. Metode yang digunakan dalam 

perancangan sistem ini adalah dengan menggunakan mikrokontroller Arduino Uno R3, sensor 

Proximity induktif LJ12A3-4-Z/BY, sensor Proximity kapasitif LJC18A3-B-Z/AX, dan sensor 

inframerah. Perancangan sistem pendeteksian sampah otomatis berdasarkan jenisnya yaitu 

organik dan anorganik telah berhasil diimplementasikan, yang dapat bekerja secara otomatis 

dan mampu mendeteksi keberadaan sampah dengan keakurasian sensor Proximity. Pada 

pengujian ketiga sensor berhasil mengidentifikasi sampah berdasarkan jenisnya.  

Kata Kunci: Tempat Sampah, Pendeteksian, Organik, Anorganik, Sensor Proximity, Sensor 

Inframerah. 
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ABSTRACT 

The public's awareness of waste segregation is still very low, thus requiring the involvement of 

sanitation officers to separate organic and inorganic waste. Currently, many problems arise 

due to the ineffectiveness of waste segregation. Therefore, this research aims to develop an 

automated waste bin design for the automatic detection of organic and inorganic waste. The 

method used in designing this system involves the Arduino Uno R3 microcontroller, the 

LJ12A3-4-Z/BY inductive Proximity sensor, the LJC18A3-B-Z/AX capacitive Proximity sensor, 

and the Infrared sensor. The design of the automated waste detection system based on the type 

of waste, namely organic and inorganic, has been successfully implemented, which can operate 

automatically and accurately detect the presence of waste using the Proximity sensor. In the 

testing phase, all three sensors successfully identified the waste based on its type. 

Keywords: Trash Bin, Detection, Organic, Inorganic, Proximity Sensor, Infrared Sensor. 
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