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ABSTRAK

Beras banyak diminati di pasaran, namun proses pemasarannya masih manual
dengan menggunakan timbangan konvensional. Proses ini membutuhkan banyak
tenaga, memakan waktu dan rentan terhadap kesalahan pengukuran, sehingga
tidak efektif. Oleh karena itu, diperlukan suatu solusi yang dapat mengatasi
permasalahan tersebut. Penelitian ini merancang sebuah dispenser penjual beras
eceran otomatis yang memiliki tiga tandon penyimpanan beras, dengan masing-
masing kapasitas tandon penyimpanan beras adalah 5kg, sehingga total
penyimpanan beras adalah 15kg. Alat ini dapat menyimpan tiga jenis beras
berbeda yaitu beras 1 (Rp13.400), beras 2 (Rp14.000), beras 3 (Rp15.000) dan
dapat mengolah input berupa harga beras dengan minimal pembelian Rp2.000
yang diubah menjadi berat beras yang akan dikeluarkan. Berat maksimal beras
yang dikeluarkan adalah 1kg menyesuaikan ukuran toples beras. Selain itu, alat
ini dapat mengubah harga beras tanpa memprogram ulang atau membuka aplikasi,
memungkinkan pengaturan perubahan harga untuk tiga jenis beras yang berbeda,
yaitu beras 1, beras 2, dan beras 3. Alat ini dapat meningkatkan efektifitas,
efisiensi dan akurasi proses penjualan beras eceran. Pengujian terdiri dari dua
tahap, yaitu pengujian perubahan harga beras dan pengujian pembelian beras.
Pada tahap pertama, dilakukan pengujian perubahan harga beras pada beras 1
(Rp13.400), beras 2 (Rp14.000), dan beras 3 (Rp15.000). Hasil pengujian
perubahan harga beras yaitu berhasil melakukan perubahan harga beras dengan
rata-rata keberhasilan sebesar 100%. Pada tahap kedua, dilakukan pengujian
pembelian beras dengan tiga input harga berbeda yaitu Rp2.000, Rp7.500, dan
Rp15.500 pada setiap jenis beras. Hasil pengujian pembelian beras yaitu berhasil
membeli beras dengan selisih akurasi berat beras sebesar 0-4 gram dan rata-rata
error pada pembelian beras 1 = 0.3%, pembelian beras 2 = 0.5%, dan pembelian
beras 3 = 0.3%.

Kata kunci: Sensor Load Cell, keypad, LCD 16x4, Arduino Uno R3, Servo,
Konversi Harga Beras.
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ABSTRACK

Rice is in great demand in the market, but the marketing process is still manual
using conventional scales. This process is labor intensive, time consuming and
prone to measurement errors, making it ineffective. Therefore, we need a solution
that can overcome these problems. This study designed an automatic rice retailer
dispenser that has three rice storage reservoirs, with each rice storage capacity of
5 kg, so that the total rice storage is 15 kg. This tool can store three different
types of rice, namely rice 1 (Rp. 13,400), rice 2 (Rp. 14,000), rice 3 (Rp. 15,000)
and can process input in the form of the price of rice with a minimum purchase of
Rp. 2,000 which is converted into the weight of rice which will be issued. The
maximum weight of rice removed is 1 kg according to the size of the rice jar. In
addition, this tool can change the price of rice without reprogramming or opening
the application, allowing setting price changes for three different types of rice,
namely rice 1, rice 2, and rice 3. This tool can increase the effectiveness,
efficiency and accuracy of the rice selling process retail. The test consists of two
stages, namely testing changes in rice prices and testing rice purchases. In the
first stage, rice price changes were tested for rice 1 (Rp. 13,400), rice 2 (Rp.
14,000), and rice 3 (Rp. 15,000). The results of testing changes in rice prices are
successful in changing rice prices with an average success of 100%. In the second
stage, a test was conducted to purchase rice with three different price inputs,
namely IDR 2,000, IDR 7,500 and IDR 15,500 for each type of rice. The results of
the rice purchase test were successful in buying rice with a difference in the
accuracy of the weight of rice of 0-4 grams and the average error for buying rice
1 = 0.3%, buying rice 2 = 0.5%, and buying rice 3 = 0.3%.

Keywords: Load Cell Sensor, keypad, LCD 16x4, Arduino Uno R3, Servo, Rice
Price Conversion
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