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INTISARI

Energi sinar matahari merupakan salah satu energi terbarukan yang memiliki
potensi yang bisa dikembangkan dan dapat digunakan berkepanjangan.
Photovoltaic atau PV panel adalah salah satu perangkat yang bisa mengubah energi
sinar matahari itu menjadi energi listrik dengan proses efek Photovoltaic. Dalam
penerapannya diperlukan suatu metode untuk mendapatkan kinerja yang maksimal
agar terjadinya efisiensi pada sistem energi keberlanjutan ini. Metode itu adalah
solar tracking, dengan gerakan dual-axis dengan sistem kontrol loop terbuka dan
tertutup. Sistem loop terbuka menggunakan suatu algoritma perhitungan geometris
antara matahari dan PV. Untuk sistem loop tertutup digunakan sensor Light
Dependent Resistor, untuk melakukan pelacakan cahaya matahari. Sistem solar
tracking untuk loop terbuka dan tertutup dibandingkan dengan solar statis secara
experimental di Semarang, Indonesia (7.0051° S, 110.4381° E). Dengan
peningkatan rata-rata kinerja solar 26,5% untuk sistem loop terbuka dan 28,5%
untuk sistem loop tertutup

Kata Kunci: Energi Sinar Matahari, Sistem Photovoltaic, Solar Tracking, Sistem
Kontrol Loop
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ABSTRACT

Solar Energy is one of the renewable energies that has the potential to be
developed and can be used for a long time. Photovoltaic or PV panel is one of the
devices that can transform solar energy into electrical energy with the Photovoltaic
effect process. In its application, a method is needed to get maximum performance
so that efficiency occurs in this sustainable energy system. That method is solar
tracking, with dual-axis movement with open and closed loop control systems. The
open-loop system uses a geometric calculation algorithm between the sun and PV
panel. For the closed loop system, a Light Dependent Resistor sensor is used, to
track the sunlight. The solar tracking system for open and closed loop is compared
with static solar experimentally in Semarang, Indonesia (7.0051° S, 110.4381° E).
With an average solar performance improvement of 26.5% for the open loop system
and 28.5% for the closed loop system.

Keywords: Solar Energy, Photovoltaic System, Solar Tracking, Control Loop
System
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