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ABSTRAK

Indonesia merupakan negara agraris yang sebagian besar penduduknya
bergantung pada sektor pertanian, khususnya tanaman padi. Namun hingga saat ini
para petani masih menghadapi permasalahan yang sama setiap tahunnya, yaitu
serangan dari berbagai hama, terutama hama tikus dan burung. Dalam mengatasi
hama tersebut, petani biasanya menggunakan rodentisida atau racun tikus, hingga
pemasangan pagar listrik yang tentunya sangat berbahaya dan menyebabkan
banyak dampak negatif bagi ekosistem sawah maupun bagi petani. Berdasarkan
permasalahan tersebut, penulis terinspirasi untuk membuat sebuah rancang bangun
alat pendeteksi dan pengusir hama tikus dan burung menggunakan sensor PIR
(Passive Infrared Receiver) berbasis loT. Alat ini memanfaatkan gelombang
ultrasonik untuk mengusir tikus dengan frekuensi tertentu serta bel listrik yang
dapat mengganggu sistem pendengaran burung sehingga burung terbang menjauh.
Dalam mengoptimalkan Kkinerja, alat ini juga dilengkapi dengan software berupa

aplikasi mobile untuk memonitoring alat dari jarak jauh.

Kata Kunci: Tikus, Burung, Gelombang Ultrasonik, Bel Listrik, Internet of Things.
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ABSTRACT

Indonesia is an agricultural country where most of the population depends on
the agricultural sector, especially rice plants. However, until now, farmers still face
the same problems every year, namely attacks from various pests, especially rats
and birds. In dealing with these pests, farmers usually use rodenticides or rat
poison, to install electric fences which are certainly very dangerous and cause
many negative impacts on the paddy field ecosystem and for farmers. Based on
these problems, the authors were inspired to design a device for detecting and
repelling rats and birds using an loT-based PIR (Passive Infrared Receiver) sensor.
This tool utilizes ultrasonic waves to drive away mice with a certain frequency and
an electric bell that can disturb the bird's auditory system so that the birds fly away.
In optimizing performance, this tool is also equipped with software in the form of a

mobile application for monitoring the device remotely.

Keywords: Rats, Birds, Ultrasonic Waves, Electric Bells, Internet of Things.
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