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ABSTRAK 

 

Pada tugas akhir ini, sistem Monitoring Kwh Meter menggunakan sensor 

PZEM-004T menggunakan interfacing pada blynk ini  menggunakan sistem 

buzzer ketika lebih dari 5 kwh buzzer akan hidup.dari sistem ini supaya 

masyarakat tahu  berapa energi listrik yang dihabiskan  dalam kehidupan sehari-

hari sehinga tidak akan mengalami pemborosan energi listrik. 

Pada penelitian ini sensor PZEM-004T untuk membatasi penggunaan 

energi listrik dalam kehidupan sehari-hari dan dan data bsa dilihat dari IOT 

(Internet Of things) dari platform blynk.       

                  Kata kunci:PZEM-004T ,Blynk 
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 ABSTRACT 

 

In this final project, the Kwh Meter Monitoring system uses the PZEM-

004T sensor using interfacing to blynk. this uses a buzzer system when more than 

5 kwh the buzzer will turn on. from this system so that people know how much 

electrical energy is spent in their daily lives so they will not experience a waste 

of electrical energ. 

In this study the PZEM-004T sensor is to limit the use of electrical energy 

in everyday life and data can be viewed from the IOT (Internet of things) from 

the blynk platform  

Keywords: PZEM-004T , Blynk. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


