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ABSTRAK 
 

RANCANG BANGUN MESIN SCREW FEEDER UNTUK PENGUMPAN 

KELAPA PARUT DENGAN KAPASITAS 5 KG/MENIT 

 

Dalam industri, proses produksi awal merupakan proses distribusi bahan mentah yang 

bekerja secara terus-menerus untuk menyalurkan bahan dalam jumlah yang sesuai dengan 

kebutuhan. Keberadaan mesin screw feeder sebagai mesin pengumpan material sangat 

berguna untuk meningkatkan kinerja dalam proses produksi. Salah satu kegiatan produksi 

yang menjanjikan di Indonesia ada pada sektor pertanian dan perkebunan, diantaranya 

adalah kelapa parut kering yang dapat dijadikan sebagai bahan baku makanan. Kendala 

yang terjadi dalam pengolahan kelapa parut ini, yaitu kurangnya industri pengelola dan 

pengolahan kelapa yang dilakukan dengan cara manual membuat hasil produk kelapa ini 

masih sulit. Oleh karena itu, adanya mesin screw feeder diharapkan dapat meningkatkan 

efektifitas pengolahan kelapa menjadi produk yang mempunyai nilai ekonomis dan 

prospek pasar yang baik. Mesin screw feeder direncanakan memiliki kapasitas 5 

kg/menit. Metode pengujian yang dilakukan, yaitu pengujian kapasitas, pengukuran 

getaran, dan pengujian hipotesis. Hasil pengujian mesin screw feeder diperoleh kapasitas 

maksimal 7.6 kg/menit pada kecepatan putaran 238 rpm. Kapasitas yang direncanakan, 

yaitu 5 kg/menit didapatkan pada kecepatan putaran 155 rpm. Hasil pengukuran getaran 

yang dilakukan pada bagian rangka dan motor menggunakan vibration meter. 

Berdasarkan ISO 10816 getaran yang dihasilkan berada dalam batas toleransi dan hanya 

dapat dioperasikan dalam waktu terbatas (unsatisfactory). Hasil pengujian hipotesis 

menggunakan metode Anova-One Way dengan hipotesis kecepatan mempengaruhi 

getaran yang dihasilkan membuktikan bahwa nilai sig > 0,05 sehingga hipotesis diterima 

atau kecepatan putaran mempengaruhi getaran yang dihasilkan.  

Kata Kunci : Screw feeder, kelapa, rancang bangun, pengujian getaran 
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ABSTRACT 
 

SCREW FEEDER MACHINE DESIGN FOR COCONUT FEEDER WITH A 

CAPACITY OF 5 KG/MIN 

 

In industry, the initial production process is a raw material distribution process that 

works continuously to distribute materials in the required quantities. The existence of a 

screw feeder machine as a material feeder machine is very useful to improve performance 

in the production process. One of the promising production activities in Indonesia is in 

the agricultural and plantation sectors, including dry grated coconut which can be used 

as food raw material. The constraints that occur in the processing of grated coconut, 

namely the lack of industrial management and processing of coconut which is done 

manually makes it difficult to produce coconut products. Therefore, the existence of a 

screw feeder machine is expected to increase the effectiveness of coconut processing into 

products that have economic value and good market prospects. The screw feeder machine 

is planned to have a capacity of 5 kg/minute. The testing method used is capacity testing, 

vibration measurement, and hypothesis testing. The results of testing the screw feeder 

machine obtained a maximum capacity of 7.6 kg/minute at a rotational speed of 238 rpm. 

The planned capacity, which is 5 kg/minute, is obtained at a rotational speed of 155 rpm. 

The results of vibration measurements carried out on the frame and motor using a 

vibration meter. Based on ISO 10816 the vibrations generated are within tolerance limits 

and can only be operated in a limited time (unsatisfactory). The results of testing the 

hypothesis using the Anova-One Way method with the hypothesis that the speed affects 

the resulting vibration proves that the sig value > 0.05 so that the hypothesis is accepted 

or the rotational speed affects the resulting vibration. 

Keywords : Screw feeder, coconut, design, vibration testing 
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