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INTISARI 

 

Sistem instrumentasi yang digunakan pada industri merupakan sebuah 

pengaplikasian pengukuran dan pengendalian variabel proses untuk mencapai 

sebuah tujuan sesuai dengan kebutuhan. Salah satu industri yang menggunakan 

sistem instrumentasi tersebut adalah industri pembuatan rokok. Rokok sudah 

menjadi barang yang banyak dikonsumsi oleh masyarakat Indonesia, namun 

berhubung harga rokok yang semakin mahal maka industri rumahan mulai 

membuat rokok dengan nilai harga jual yang murah. Industri rumahan memiliki 

tingkat kualitas yang terbatas dengan adanya keluhan dari konsumen salah satunya 

ujung rokok yang tidak padat (loose end), maka dari itu penulis membuat penelitian 

sistem instrumentasi dan apparatus untuk mendeteksi rokok loose end. Tujuan 

pembuatan alat ini adalah untuk mendeteksi kepadatan ujung rokok yang dibuat 

oleh industri rumahan dengan metode trial and error menggunakan infrared High 

Power LED (HPL) yang belum pernah digunakan sebagai transmitter infrared pada 

umumnya. Dengan menggunakan receiver phototransistor sebagai penerima 

Cahaya infrared berupa data analog yang diubah menjadi data digital melalui proses 

ADC mikrokontroler. Data digital yang diterima dengan rentang 100 – 120 data 

digital merupakan kategori rokok loose end. 

Kata Kunci : Sistem Instrumentasi, Kepadatan Ujung Rokok, infrared HPL, 

Receiver Phototransistor. 
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ABSTRACT 

 

The instrumentation system used in industry is an application of 

measurement and control of process variables to achieve a goal according to needs. 

One of the industries that use this instrumentation system is the cigarette 

manufacturing industry. Cigarettes have become an item that is widely consumed 

by the people of Indonesia, but due to the increasingly expensive price of cigarettes, 

home industries are starting to make cigarettes at a low selling price. The home 

industry has a limited quality level with complaints from consumers, one of which 

is the loose end of cigarettes, therefore the authors conducted a research on 

instrumentation systems and apparatus to detect loose end cigarettes. The purpose 

of this tool is to detect the density of cigarette tips made by a home industry using 

a trial and error method using an infrared High Power LED (HPL) which has never 

been used as an infrared transmitter in general. By using a phototransistor receiver 

as an infrared light receiver in the form of analog data that is converted into digital 

data through the microcontroller ADC process. Digital data received in the range 

of 100 – 120 digital data is in the category of loose end cigarettes. 

Keywords: Instrumentation System, Loose End of Cigarette, Infrared HPL, 

Phototransistor Receiver.


