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ABSTRAK

Pipa air bawah tanah lebih sulit dipantau daripada pipa air di atas tanah. Keadaan
ini akan menimbulkan kerugian jika terjadi gangguan pada pipa seperti kebocoran.
Salah satu penyebab kebocoran adalah karena tekanan di dalam pipa terlalu tinggi.
Pada tugas akhir ini dibuat sistem kontrol tekanan air pada pipa distribusi air bersih
menggunakan sistem kontrol PID pada PDAM Tirta Giri Nata Kota Cirebon dengan
data logger. Sistem kontrol tekanan air menggunakan sensor tekanan air untuk
mendeteksi nilai tekanan pada pipa distribusi sedangkan aktuator menggunakan servo
valve, hasil dari sensor ini adalah Process Value (PV) yang akan diumpankan kembali
ke mikrokontroler NodeMCU ESP8266, sehingga jika aktuator terganggu maka
aktuator akan mengatur sendiri agar tekanan yang dihasilkan sesuai dengan nilai awal
(Set Point) atau Nilai Setpoint (SV) yang telah diberikan. Monitoring alat ini melalui
LCD dan Thingspeak, sehingga dapat mempermudah dalam mengontrol tekanan di
dalam pipa. Dan data dari sensor tekanan air dapat tersimpan dengan baik pada Modul
SD Card. Pengujian menggunakan sistem kendali PID dengan parameter kendali Kp =
481,5, Ti = 7, dan Td = 29,7 penalaan metode Ziegler Nichols 1 memiliki unjuk kerja
yang mampu mencapai dan mempertahankan tekanan pada tekanan kerja yang
diinginkan, serta monitoring tekanan air dapat berjalan dengan baik dan dapat dipantau
secara real time melalui webserver thingspeak, dan hasil data yang didapat dari sensor
tekanan air dapat terekam dengan baik pada SD Card modul.

Kata kunci : NodeMCU ESP8266, Sensor tekanan air, Servo Valve, Thingspeak, PID,
Thingspeak, SD Card Modul
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ABSTRACT

Underground water pipes are more difficult to monitor than above ground water
pipes. This situation will cause losses if there is a disturbance in the pipe such as a
leak. One of the causes of leaks is because the pressure in the pipe is too high. In this
final project, a water pressure control system for clean water distribution pipes is made
using the PID control system at PDAM Tirta Giri Nata, Cirebon City with a data
logger. The water pressure control system uses a water pressure sensor to detect the
pressure value in the distribution pipe while the actuator uses a servo valve, the result
of this sensor is the Process Value (PV) which will be fed back to the NodeMCU
ESP8266 microcontroller, so if the actuator is disturbed, the actuator will adjust itself
so that the resulting pressure is in accordance with the initial value (Set Point) or
Setpoint Value (SV) that has been given. Monitoring this tool through the LCD and
Thingspeak, so that it can make it easier to control the pressure in the pipe. And data
from the water pressure sensor can be stored properly on the SD Card Module. Testing
using a PID control system with control parameters Kp = 481.5, Ti= 7, and Td = 29.7
Ziegler Nichols 1 method tuning has a performance that is able to achieve and maintain
pressure at the desired working pressure, and water pressure monitoring can run
properly and can be monitored in real time via the thingspeak webserver, and the data
results obtained from the water pressure sensor can be recorded properly on the SD
Card module.

Keywords : NodeMCU ESP8266, Water pressure sensor, ServoValve, Thingspeak,
PID, Thingspeak, SD Card Module
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