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ABSTRAK 

 

Kondisi perubahan cuaca yang ada di lingkungan tidak menentu, sehingga 

sulit memprediksikan cuaca cerah dan hujan. Hal ini masih menjadi persoalan 

utama Ketika sedang menjemur pakaian terutama pada kondisi sedang hujan. 

Biasanya pakaian yang sedang dijemur lalu ditinggal bepergian dengan kondisi 

cuaca yang tidak menentu membuat merasa cemas karena tidak sempat lagi 

mengangkat jemuran pada saat kondisi sedang hujan. Untuk mengatasi masalah 

tersebut maka dibuatlah “Rancang Bangun Prototype Alat Pendeteksi Jemuran 

Pakaian Otomatis Berbasis Arduino Uno ATmega328 Menggunakan Sensor 

DHT22 dan Sensor LDR”. Alat ini memanfaatkan kerja sensor pendeteksi kadar 

suhu dan kelembaban serta intensitas cahaya matahari pada sebuah alat jemuran 

otomatis. Sistem pada prototype berjalan berdasarkan program dalam Arduino Uno 

melalui kerja sensor, dimana berdasarkan hasil uji, sistem berhasil 

diimplementasikan. Prototype juga dilengkapi dengan LCD sebagai sistem 

monitoring kondisi lingkungan. Sistem berhasil menggerakkan jemuran ke luar 

ruangan ketika Sensor DHT pakaian mendeteksi adanya pakaian basah sehingga 

motor akan secara otomatis bergerak ke luar ruangan untuk melakukan penjemuran. 

Jemuran akan bergerak masuk ke dalam ruangan jika jemuran sudah dinyatakan 

kering atau ketika akan turun hujan, untuk membantu pengeringan jemuran basah 

di dalam ruangan ketika kondisi lingkungan sedang hujan maka dibuatlah alat bantu 

pengeringan. Ketika kondisi lingkungan masih hujan lalu pakaian masih dinyatakan 

basah maka jemuran akan bergerak lagi menuju ke dalam ruang pengeringan. Di 

dalam ruang pengering terdapat kipas DC dan lampu LED yang akan membantu 

proses pengeringan jemuran basah. Ketika jemuran sudah kering atau ketika kondisi 

lingkungan dinyatakan sudah kering maka jemuran akan bergerak meninggalkan 

ruang pengering. Harapan dengan terciptanya alat ini mampu membantu 

mengurangi rasa cemas ketika menjemur pakaian di musim penghujan.  

 

Kata kunci : Jemuran otomatis, Arduino, Sensor DHT22, Sensor LDR 
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ABSTRACT 

 

 The changing weather conditions in the environment are uncertain, 

making it difficult to predict sunny and rainy weather. This is still a major problem 

when drying clothes, especially in rainy conditions. Usually clothes that are being 

dried and then left to travel with uncertain weather conditions make you feel 

anxious because you don't have time to pick up the clothesline anymore when it's 

raining. To overcome this problem, "Design and Build a Prototype of an Arduino 

Uno ATmega328-Based Automatic Clothes Detection Tool Using a DHT22 Sensor 

and an LDR Sensor". This tool utilizes the work of sensors that detect temperature 

and humidity levels as well as the intensity of sunlight on an automatic clothesline. 

The system on the prototype runs based on the program in Arduino Uno through 

sensor work, where based on test results, the system is successfully implemented. 

The prototype is also equipped with an LCD as a monitoring system for 

environmental conditions. The system succeeds in moving the clothesline outside 

the room when the DHT sensor detects the presence of wet clothes so that the motor 

will automatically move outside the room to do the drying. The clothesline will 

move into the room if the clothesline has been declared dry or when it will rain, to 

help dry the wet clothes indoors when the environmental conditions are rainy, a 

drying aid is made. When the environmental conditions are still raining and the 

clothes are still wet, the clothes will move again to the drying room. Inside the 

drying chamber there is a DC fan and LED lights that will help the wet clothes 

drying process. When the clothes are dry or when the environmental conditions are 

declared dry, the clothes will move out of the drying room. It is hoped that the 

creation of this tool can help reduce anxiety when drying clothes in the rainy season. 

 

 

Keywords: Automatic clothesline, Arduino, DHT22 sensor, LDR sensor 
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