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ABSTRAK

Telah dilakukan perancangan mesin pencetak bakso dengan variasi ukuran
berbasis mikrokontroler ATMega328p. Penelitian ini direalisasikan untuk dapat
mencetak bakso secara otomatis dengan variasi ukuran serta dapat memanaskan air
untuk menghasilkan tekstur bakso yang diinginkan. Pada penelitian ini,
menggunakan motor ac, sistem transmisi, dan screw conveyor yang berfungsi
sebagai pendorong adonan bakso menuju proses pencetakan bakso melalui
diafragma. Diafragma berfungsi sebagai pengubah ukuran bakso dengan tiga
macam variasi ukuran diatur menggunakan motor servo dengan sudut rotasi 58°
untuk ukuran 1,5cm, 70° untuk ukuran 2cm, dan 95° untuk ukuran 3cm. Adonan
bakso yang telah dicetak di diafragma dipotong menggunakan pisau pemotong yang
terhubung pada motor stepper. Berdasarkan pengujian yang dilaksanakan,
menghasilkan bakso yang seragam dengan berat rata-rata (8,61 + 0,20)gram untuk
ukuran 1,5cm, (11,65 £ 0,11)gram untuk ukuran 2cm, (19,51 + 0,41)gram untuk
ukuran 3cm. Terdapat juga sistem pemanas air menggunakan temperature
controller, thermocouple tipe K, dan heater yang digunakan untuk mengontrol suhu
air. Berdasarkan pengujian yang dilaksanakan, menghasilkan persamaan regresi
linear y =0,9732x - 0,5228 dan suhu yang terbaik untuk menghasilkan bentuk bakso
yang optimal adalah pada suhu 60°C, dengan suhu tersebut bakso memiliki tekstur
yang padat, tidak mudah hancur, dan bentuknya tidak berubah.

Kata Kunci : Bakso, Mikrokontroler ATMega328P, Temperature Controller
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ABSTRACT

It has been designed as a meatball-forming machine with a variation of sizes
based on the ATMega328p microcontroller. This research is realized to be able to
form meatballs automatically with a variety of sizes and can heat water to produce
the desired meatball texture. This study uses an ac motor, transmission system, and
screw conveyor that is used as a pusher for the meatball dough to the meatball
molding process through the diaphragm. The diaphragm functions as a meatball
size converter with three different size variations adjusted using a servo motor with
rotation angles of 58° for 1.5cm sizes, 70° for 2cm sizes, and 95° for 3cm sizes. The
meatball dough that has been formed on the diaphragm is cut using a cutting knife
connected to a stepper motor. Based on the tests carried out, it produces uniform
meatballs with an average weight of (8.61 + 0.20) gram for 1.5cm size, (11.65 +
0.11) gram for 2cm size, (19.51 £ 0, 41) gram for 3cm size. There is also a water
heating system using a temperature controller, a type K thermocouple, and a heater
that is used to control the water temperature. Based on the tests carried out, it
produces a linear regression equation y = 0.9732x - 0.5228, and the best
temperature to produce the optimal shape of the meatballs is at 600C, with this
temperature the meatballs have a dense texture, and do not break easily, and their
shape does not change.

Keywords : Meatballs, Microcontroller ATMega 328P, Temperature Controller
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