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ABSTRAK 

 

Proses penetasan telur ayam yang tadinya hanya melalui pengeraman oleh 

induknya yang terbatas sekarang dapat dengan melakukan pembuatan alat tetas 

telur. Dengan adanya alat penetas telur, proses penetasan telur dapat 

menghasilkan jumlah tetas yang lebih banyak dibandingkan dengan 

pengemeraman pada indukan. Maka dari itu dirancang alat penetas telur ayam 

dengan menggunakan metode PID (Proportional Integral Derivative) dengan nilai 

parameter Kp = 40, Kd = 8 dan Ki= 2 yang dimana sistem akan bekerja dengan 

mikronktroller NodeMCU ESP8266. Pembacaan suhu menggunakan sensor 

DHT22 dengan pengaturan nilai setpoint sebesar 37 - 38
o
C melalui Blynk. Demi 

menjaga keadaan suhu yang stabil digunakanlah rangkaian MOSFET untuk 

mengatur daya pada lampu dalam ruang tetas ayam hingga mencapai suhu yang 

stabil. Hasil penelitian ini merupakan pengujian alat penetas telur yang dilakukan 

selama 21 hari dengan suhu ruang maksimal sebesar 38
o
C dan kelembaban 

mencapai 50 -  60%. 

 

Kata Kunci : Alat Penetas Telur, NodeMCU ESP8266, Sensor DHT22, PID. 
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ABSTRACT 

 

The process of hatching chicken eggs, which previously only went through 

limited incubation by the mother, can now be done by making egg incubators. 

With the existence of an egg incubator, the process of hatching eggs can produce a 

greater number of hatches compared to incubating the broodstock. Therefore a 

chicken egg incubator was designed using the PID (Proportional Integral 

Derivative) method with parameter values Kp = 40, Kd = 8 and Ki = 2 where the 

system will work with the NodeMCU ESP8266 microcontroller. Temperature 

readings use a DHT22 sensor with a setpoint value setting of 37 - 38
o
C via Blynk. 

In order to maintain a stable temperature a MOSFET circuit is used to regulate the 

power of the lights in the chicken hatchery until it reaches a stable temperature. 

The results of this study were tests of egg incubators which were carried out for 

21 days with a maximum room temperature of 38
o
C and humidity in the range of 

50 - 60%. 

 

Keywords : Egg Incubator, NodeMCU ESP8266, DHT22 Sensor, PID. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


