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ABSTRAK

Sistem keamanan pintu digunakan pada sebuah perusahaan laundry. Hal
tersebut bertujuan untuk meningkatkan kepercayaan konsumen sehingga merasa
aman menggunakan jasa laundry tersebut dan juga meringankan pekerjaan
terkhusus masyarakat yang menghabiskan sebagian besar waktu pada aktifitas
diluar rumah. Sistem keamanan tersebut menggunakan RFID pada pintu dan sensor
ultrasonik digunakan sebagai pendeteksi objeknya. Dan perusahaan laundry
menggunakan panel surya yang dilengkapi dengan sistem solar tracker sebagai
sumber energi listrik. Dengan menggunakan dua buah sensor LDR sebagai
pendeteksi cahaya. Simulasi alat ini dikendalikan oleh Arduino Mega 2560 dan
dapat dikontrol dan dimonitoring menggunakan smartphone melalui blynk. Hasil
RFID, jika Tag sesuai dengan kode yang sudah terdaftar yaitu 163 244 91 26 maka
pintu akan terbuka dan jika Tag tidak sesuai maka buzzer akan berbunyi dan objek
dapat dideteksi sensor ultrasonik dengan jarak 0-10 cm. Daya rata — rata yang
dihasilkan panel surya pada jam pengukuran sebanyak 9 dan selama 6 hari
mencapai 10.94 Watt dan intensitas matahari yang diterima sensor LDR dengan
satuan lux mendapatkan nilai 626 sampai 982.

Kata kunci : Laundry, RFID, Sensor LDR, Arduino mega 2560, Sensor ultrasonik,
Blynk.
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ABSTRACT

Door security systems are used in laundry companies. This aims to increase
consumer confidence so that they feel safe using laundry services and also ease the
work of people who spend most of their time outside the home. The security system
uses RFID on the door and ultrasonic sensors are used as object detectors. And the
laundry company uses solar panels equipped with a solar tracker system as a source
of electrical energy. By using two LDR sensors as light detectors. The simulation
of this tool is controlled by Arduino Mega 2560 and can be controlled and
monitored using a smartphone via blynk. The results of the RFID, if the tag matches
the registered code which is 163 244 91 26 then the door will open and if the tag
does not match then the buzzer will sound and the object can be detected by
ultrasonic sensors with a distance of 0-10cm. The average power generated by the
solar panel at the time of measurement is 9 and for 6 days it reaches 10.94 Watt and
the intensity of sunlight received by the LDR sensor with units of lux gets a value
of 626 to 982.

Keywords : Laundry, RFID, LDR Sensor, Arduino mega 2560, ultrasonic Sensor,
Blynk.
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