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ABSTRAK 

 

Pencurian kendaraan bermotor di Indonesia tidak dapat dipungkiri semakin 

meningkat setiap tahunnya. Akibat kurangnya keamanan pada alat transportasi dan 

kebutuhan yang tinggi di masyarakat, maka tingkat kriminalitas pencurian dan 

perampokan kendaraan semakin tinggi. Dikarenakan sulitnya untuk mengetahui 

kendaraan pribadi karena terlalu banyak kendaraan yang digunakan. Menyadari tingkat 

pencurian semakin meningkat, penulis bertujuan untuk menambahkan sistem 

pengamanan pada kendaraan bermotor yaitu menggunakan GPS Tracker, GSM SIM, 

Relay, dan Arduino Uno sebagai sistem pengamanan. Penulis ingin membuat tugas akhir 

mengenai sistem pengaman tambahan pada kendaraan bermotor yang terpasang GPS 

dengan sistem pengirim pesan singkat. Serta dapat mematikan kendaraan bermotor dari 

jauh menggunakan pesan singkat apabila terjadi pencurian kendaraan bermotor tersebut. 

Pada pengujian keseluruhan alat dilakukan di dua tempat berbeda, yang pertama berada di 

Jl Gondang Barat III dan tempat kedua berada di Parkiran Ada Swalayan. Pengujian 

dilakukan dengan mengambil data keakuratan lokasi kordinat yang dikirimkan oleh alat. 

Alat terdapat selisih antara lokasi pengujian dan lokasi kordinat yang dikirimkan oleh alat 

melalui pesan singkat. Di Jl Gondang Barat III terdapat selisih jarak sebesar 6.95 meter 

dengan rata-rata waku pencarian lokasi kordinat sekitar 25,27 detik. Sedangkan di 

Parkrain ADA Swalayan terdapat selisih jarak sebesar 4,37 meter dengan  rata-rata waktu 

pencarian lokasi kordinat sekitar 60,59 detik. 

 

Kata Kunci: GPS Tracker, GSM SIM, Arduino Uno, Lokasi, Kendaraan bermotor 
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ABSTRACT 

 

Motor vehicle theft in Indonesia is undeniably increasing every year. Due to the 

lack of security in means of transportation and the high demand in the community, the 

crime rate of theft and vehicle robbery is getting higher. Because it is difficult to find 

private vehicles because too many vehicles are used. Realizing the increasing rate of 

theft, the author aims to add a security system to motorized vehicles, namely using a GPS 

Tracker, GSM SIM, Relay, and Arduino Uno as a security system. The author wants to 

make a final project regarding an additional security system on a motor vehicle that is 

installed with GPS with a short message sending system. And can turn off motorized 

vehicles remotely using short messages in the event of theft of the motorized vehicle. In 

the overall testing of the tool, it was carried out in two different places, the first was on Jl 

Gondang Barat III and the second was in the self-service parking lot. Testing is done by 

taking data on the accuracy of the location of the coordinates sent by the tool. The tool 

has a difference between the test location and the location of the coordinates sent by the 

tool via short messages. On Jl Gondang Barat III there is a distance difference of 6.95 

meters with an average search time of about 25.27 seconds. Meanwhile, at ADA 

Swalayan Parkrain, there is a difference of 4.37 meters in distance with an average search 

time of about 60.59 seconds for the location of the coordinates. 

 

Keywords: GPS Tracker, GSM SIM, Arduino Uno, Location, Motor vehicle 

 

 

 

 

 

 

 


