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ABSTRAK 
 

Penerapan sistem kontrol secara otomatis dapat mempermudah proses manufaktur 

secara otomatis, salah satunya mesin CNC. Dalam penelitian tugas akhir ini 

bertujuan membuat prototipe mesin CNC menggunakan antarmuka berbasis 

Android terhubung melalui komunikasi Bluetooth HC-05 untuk pengukiran dan 

pengeboran PCB. Sampel yang digunakan berupa desain power supply sederhana 

yang dikonversi menjadi bahasa numerik untuk mengontrol mesin CNC dengan 2 

mata router berupa V Bits Carbide 1 mm 30 derajat dan Endmill Carbide 1 mm. 

Hasil pengujian menunjukan bahwa durasi pengukiran permukaan PCB selama 5 

menit 10 detik dengan keakuratan ketebalan hingga 2 mm dan durasi pengeboran 

permukaan PCB selama 3 menit 33 detik dengan keakuratan diameter lubang 

hingga 1 mm. 

Kata Kunci : PCB, CNC, Android
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ABSTRACT 
 

This final project research intends to create a prototype CNC machine for PCB 

drilling and engraving utilizing an Android-based interface connected via Bluetooth 

HC-05. The sample utilized is a basic power supply design that has been converted 

into a numerical language to control a CNC machine with two router bits in the 

form of V Bits Carbide 1 mm 30 degrees and Endmill Carbide 1 mm. According to 

the research authors, it took 5 minutes 10 seconds to engrave a PCB surface with a 

thickness accuracy of up to 2 mm, and 3 minutes 33 seconds to drill a PCB surface 

with a hole diameter accuracy of up to 1 mm. 

Keyword : PCB, CNC, Android
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