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ABSTRAK 

Permasalahan menganai lahan terutama pada perkotaan yang padat 

penduduk dan industri, penerapan sistem Hidroponik bisa menjadi alternatif yang 

ideal. Hidroponik merupakan salah satu sistem budidaya pertanian yang 

digunakan untuk memperbaiki kualitas sayuran (tanaman) yang dihasilkan. 

Revolusi Industri 4.0 harus tetap menjaga kebutuhan dasar masyarakat Indonesia, 

khususnya di bidang pertanian. Perubahan praktek pertanian secara dramatis tidak 

hanya menjadi peluang untuk meningkatkan produktivitas pertanian, melainkan 

bisa menjadi tantangan besar mengingat masih banyak petani yang belum 

mengenalnya. Oleh karena itu INTERNET OF THINGS (IoT) menjadi sangat 

penting. Petani dapat menggunakan sensor untuk mengumpulkan data terkait budi 

daya tanaman. Dari permasalahan dan tantangan tersebut sehingga perlu inovasi 

semakin masifnya pemanfaatan alat penjaga kualitas pH air dan monitoring 

pencahayaan pada tanaman pakcoy hidroponik nft bebasis IoT (INTERNET OF 

THINGS) dengan memanfaatkan ESP32 sebagai kontroler serta LCD dan aplikasi 

BLYNK sebagai antarmuka. 

Pada alat ini didapatkan sebuah data bahwa sensor pH memiliki nilai 

selisih rata-rata ±0,075 dan nilai penyimpangan pH yang didaapatkan ialah 

1,275% dan Sensor BH1750 dapat berfungsi dengan baik dalam melakukan 

pembacaan intensitas cahaya yang terkonversi dalam satuan lux yang kemudian 

ditampilkan pada LCD dan BLYNK sebagai antarmuka yang digunakan. Secara 

keseluruhan alat tugas akhir yang penyusun realisasikan dapat bekerja dengan 

baik dalam menjaga kualitas pH air dan mampu melakukan monitoring intensitas 

cahaya secara normal. 

 

Kata kunci: pH, Hidroponik, intensitas cahaya, IoT, ESP32, BLYNK, LCD 
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ABSTRACT 

Problems regarding land availability, especially in densely populated cities 

and industrial areas, could be solved with the application of a hydroponic system 

as an ideal alternative. Hydroponics is an agricultural cultivation system used to 

improve the quality of vegetables and/or plants produced. The Fourth Industrial 

Revolution must maintain the basic needs of the Indonesian people, specifically in 

the agricultural sector. Dramatic changes in agricultural practices are not only an 

opportunity to increase agricultural productivity, but can be a big challenge 

considering that many farmers are not familiar with them. Therefore, INTERNET 

OF THINGS (IoT) usage is very important. Farmers could utilize sensors to 

compile related data for crop cultivation. From these problems and challenges, 

innovation is needed, one of the proposed innovations is massive use of water pH 

quality control devices and lighting monitoring on hydroponic nft-based bok choy 

plants using IoT (INTERNET OF THINGS) by utilizing ESP32 as a controller and 

LCD and BLYNK applications for interfaces. 

Using this device, it has been acquired that the pH sensor has an average 

difference value of ±0.075, the pH deviation value obtained is 1.275% and the 

BH1750 sensor could function properly in reading the light intensity in lux units 

which is then displayed on the LCD and BLYNK as the interface to use. Overall, 

the final project device that the compiler has completed works well in maintaining 

the quality of the pH of the water and is able to monitor light intensity normally. 
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