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ABSTRAK 

Penyortiran di dunia industri pada umumnya masih menggunakan metode 

konvensional. Maka dilakukanlah perancangan alat penyortir barang otomatis yang 

bertujuan untuk mempermudah dan membuat pekerjaan jauh lebih efisien. 

Perancangan ini terdiri dari Arduino Uno R3, Sensor Load Cell, Modul HX711, 

Sensor Infrared, Motor DC Power Window, Single Acting Cylinder, Motor Servo, 

Power Supply dan Module LM2596. Sensor Load Cell berfungsi untuk membaca 

nilai dari berat benda yang akan disortir dan kemudian dikirimkan ke modul 

HX711, sedangkan Sensor Infrared berfungsi untuk mematikan conveyor saat 

benda sudah melewati Sensor Infrared. Data yang dibaca akan dikirimkan kepada 

Arduino dan diolah menjadi output berupa bergeraknya pneumatik, Motor DC 

Power Window, maupun Motor servo. Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat 

penyortir barang yang telah dibuat dapat berjalan sesuai dengan yang diharapkan 

(berhasil) sehingga alat penyortir barang tersebut dapat digunakan atau 

diaplikasikan pada dunia industri. 

Kata Kunci: Penyortiran, Arduino Uno R3, Sensor Load Cell 
 

 

ABSTRACT 

Sorting in the industrial world in general still uses conventional methods. So 

the design of an automatic item sorter was carried out which aims to simplify and 

make work much more efficient. This design consists of Arduino Uno R3, Load Cell 

Sensor, HX711 Module, Infrared Sensor, Power Window DC Motor, Single Acting 

Cylinder, Servo Motor, Power Supply and LM2596 Module. The Load Cell sensor 

functions to read the value of the weight of the object to be sorted and then sends it 

to the HX711 module, while the Infrared Sensor functions to turn off the conveyor 

when the object has passed the Infrared Sensor. The read data will be sent to 

Arduino and processed into output in the form of pneumatic movements, DC Power 

Window Motors, and Servo Motors. The results of the study show that the item 

sorter that has been made can run as expected (successfully) so that the item sorter 

can be used or applied to the industrial world. 

Keywords: Sorting, Arduino Uno R3, Sensor Load Cell 


