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ABSTRAK

Teknologi pada dunia industri terus berkembang, salah satu bukti dari
perkembangan teknologi tersebut ialah Konveyor. Konveyor adalah mesin transfer
material yang biasa digunakan dalam industri perakitan dan proses untuk
mentransfer material atau produk produksi setengah jadi dari satu bagian ke bagian
lain. Pengunanan conveyor di dunia industri juga memiliki banyak keuntungan
antara lain adalah murah, efisien, dapat mengurangi kurusakan barang akibat
kelalaian pekerja dan mengurangi resiko kecelakaan kerja akibat kelelahan. Penulis
ingin membuat tugas akhir mengenai rancang bangun conveyor pemilah barang
berdasarkan warna berbasi mikrokontroler adruino uno. Pada pengujian
keselutuhan alat data yang dihasilkan dengan tingkat keberhasilan alat ini 97,1%dan
nilai error sebesar 2.9%. Sehingga secara keseluruhan alat Tugas Akhir
yangpenyusun realisasikan dapat bekerja dengan baik sebagai alat pemilah barang
berdasarkan warna. Apabila bila alat ini ingin dibuat dengan sekala yang lebih besar
maka diperlukan motor DC yang lebih besar dengan daya yang lebih besar pula
untuk mengerakan belt conveyer serta objek yang ada di atas convayer serta motor
servo juga harus di upgrade agar bisa mensortir benda yang lebih berat dan besar,
dan Perlu dibuat PCB custom guna meringkas alat menjadi lebih simple, sehingga
tidak membutuhkan terlalu banyak kabel jumper.

Kata Kunci : Conveyor, Arduino Uno, Ultrasonik HC-SR04, TCS3200
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ABSTRACT

Technology in the industrial world continues to grow, one proof of this
technological development is conveyors. Conveyors are material transfer machines
commonly used in the assembly and process industries to transfer materials or
semi-finished production products from one part to another. The use of conveyors
in the industrial world also has many advantages, including being cheap, efficient,
reducing the loss of goods due to worker negligence and reducing the risk of work
accidents due to fatigue. The author wants to make a final project regarding the
design of a color-based goods sorting conveyor based on the Adruino Uno
microcontroller. In testing the whole tool the data generated with the success rate
of this tool is 97.1% and the error value is 2.9%. So that the overall final project
tool that the compilers realized can work well as a tool for sorting goods based on
color. If this tool is to be made on a larger scale, a larger DC motor with greater
power is needed to move the conveyer belt and objects on the conveyor and the
servo motor must also be upgraded so that it can sort heavier objects and large,
and need to make a custom PCB in order to make the tool simpler, so it doesn't
need too many jumper cables.

Keywords: Conveyor, Arduino Uno, Ultrasonic HC-SR04, TCS3200
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