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ABSTRAK 

          Curah hujan yang tiba-tiba membuat proses pengeringan dengan energi matahari 

tidak mungkin dilakukan setiap saat. Oleh karena itu, lahirlah ide untuk menjawab 

kekhawatiran bersama dengan membuat lemari pengering berbasis IOT sebagai 

pengganti pengeringan konvensional atau pengeringan dengan sinar matahari. Tujuan 

dari pembuatan alat ini adalah untuk merancang dan membuat alat pengering pakaian 

menggunakan mikrokontroler ESP32. Mikrokontroler ESP32 digunakan sebagai 

pengontrol proses pengeringan dan dilengkapi dengan modul WIFI untuk transmisi 

data ke smartphone dan aplikasi blynk  untuk monitoring suhu dan kelembaban. Lemari 

pengering ini menggunakan sensor rotary encoder untuk mendeteksi kecepatan kipas 

axial, pemanas digunakan sebagai komponen pemanas pada ruangan dan kipas axial 

digunakan untuk mendistribusikan panas di lemari pengering. Waktu yang dibutuhkan 

untuk proses pengeringan 2 kemeja 2 celana pendek berbeda-beda tergantung posisi 

pemanas dan kecepatan kipas axial. Pada posisi pemanas dengan persentase 50% dan 

kecepatan kipas  axial 50% memerlukan waktu yaitu 01:25 (satu jam dua puluh lima 

menit) kelembaban akhir 40% RH, kemudian pada pengujian dengan posisi pemanas 

75%, dengan kecepatan 75% diperoleh waktu pengeringan yaitu 31:14 (tiga puluh satu 

menit empat belas detik) dengan kelembaban akhir 40% RH, sedangkan pada 

pengujian dengan posisi pemanas 100% , dengan kecepatan 100% diperoleh waktu 

pengeringan yaitu 28:05 (dua puluh delapan menit lima detik) dengan kelembaban 

akhir 40% RH. 

Kata Kunci : ESP32, Sensor Rotary Encoder, Pemanas, Waktu Pengeringan. 
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ABSTRACT 

     Sudden rainfall makes the drying process with solar energy impossible all the time. 

Therefore, the idea was born to answer the common concern by making IoT-based 

drying cabinets as a substitute for conventional drying or drying in the sun. The 

purpose of making this tool is to design and manufacture a clothes dryer using an 

ESP32 microcontroller. The ESP32 microcontroller is used as a drying process 

controller and is equipped with a WiFi module for data transmission to smartphones 

and the Blynk application for temperature and humidity monitoring. This drying 

cabinet uses a rotary encoder sensor to detect fan speed. The heater is used as a heating 

component and the fan is used to distribute the heat in the drying cabinet. The time 

required for the drying process of 2 shirts and 2 shorts varies depending on the position 

of the heater and the speed of the Axial Fan. At the heater position with a percentage 

of 50% and an Axial Fan speed of 50% it takes 01:25 (one hour and twenty- five 

minutes) with a final Humidity of 40% RH, then In testing with a heater position of 

75%, with a speed of 75% the drying time is obtained, namely 31:14 (thirty-one minutes 

and fourteen seconds) with a final Humidity of 40% RH.while in the test with a heater 

position of 100%, with a speed of 100%, the drying time was 28:05 (twenty-eight 

minutes and five seconds) with a final Humidity of 40% RH. 

Keywords : ESP32, Rotary Encoder Sensor, Heater, Drying Time. 

 

 

 

 

 

 

 


