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ABSTRAK 

 

 Permasalahan utama dari proses pengeringan kain batik yang ada di UMKM Batik Tulis 

Pemalang adalah proses pengeringan yang masih mengandalkan sinar matahari dan cuaca alam. . 

Padahal untuk mendapatkan kualitas pengeringan kain batik tulis yang baik, pada proses ini 

membutuhkan waktu antara 2-4 jam/kain tiap kali penjemuran (full panas terik). Namun apabila 

keadaan mendung atau hujan proses pengeringan bisa membutuhkan waktu .Bahkan ketika terjadi 

puncak musim hujan atau cuaca ekstrim maka industri kreatif batik tulis tidak bisa melakukan 

proses pengeringan.Oleh karena itu diperlukan alat otomasi pada proses pengeringan kain batik 

agar dalam proses pengeringan tidak lagi bergantung pada cuaca dan sinar matahari. Pada 

perancangan ini alat pengering kain batik otomatis terdiri dari sistem kendali PID dan sistem 

monitoring dengan menggunakan Blynk. Alat ini terdiri dari sensor LM35, sensor DHT22, Dimmer 

,dan sensor PZEM.Dari hasil uji coba pengeringan dengan set point suhu 42°C, 1 kain batik 

membutuhkan waktu 79 menit dengan  daya listrik sekitar 260 Watt. Pada pengujian pengeringan     

menggunakan 2 kain membutuhkan waktu 101 menit  dengan daya listrik sekitar 282.71 Watt . 

Pada pengujian pengeringan dengan 3 kain batik membutuhkan waktu 121 menit dengan daya 

listrik sekitar  312.67 Watt. Blynk dapat memonitoring hingga jarak 30m 

Kata Kunci : Batik tulis, sensor LM35, sensor DHT22, Dimmer , sensor PZEM, PID, Blynk, Sistem 

Monitoring. 
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ABSTRACT 

 The main problem with the drying process of batik cloth in the UMKM Batik Tulis 

Pemalang is the drying process which still relies on sunlight and natural weather. . In fact, to get a 

good quality of drying batik cloth, this process takes between 2-4 hours per cloth for drying (full 

heat). However, if it is cloudy or rainy, the drying process can occur on time. Even during the peak 

of the rainy season or extreme weather, the batik creative industry cannot carry out the drying 

process. Therefore, an automation tool is needed in the drying process of batik cloth so that the 

drying process no longer depends on the weather and sunlight. In this design the automatic batik 

cloth drying device consists of a PID control system and a monitoring system using Blynk. This 

tool consists of LM35 sensor, DHT22 sensor, Dimmer, and PZEM sensor. From the test results of 

electric drying with a set point temperature of 42°C, 1 batik cloth takes 79 minutes with a power 

of about 260 Watts. In test1 using 2 cloths it takes 10 minutes with an electric power of about 

282.71 Watts. In testing with 3 batik cloths it takes 12 minutes with an electric power of about 

312.67 Watts. Blynk can monitor up to a distance of 30m 

Keywords: Batik, LM35 sensor, DHT22 sensor, Dimmer, PZEM sensor, PID, Blynk, Monitoring 

System. 

 

 

 


