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ABSTRAK

Hidroponik adalah membudidayakan tanaman menggunakan air dan larutan
nutrisi sebagai media tanam. hidroponik dalam penggunaanya perlu berada
dibawah sinar matahari agar tanaman dapat berfotosintesis. Sedangkan berada
dibawah sinar matahari dengan sirkulasi air yang mengalir akan mempercepat
proses penguapan air, sehingga air di bak penampungan berkurang. Selain itu,
berkurangnya air pada bak penampungan ditambah dengan air yang baru
menyebabkan kadar pH di dalam air juga berubah sehingga berdampak pada
tanaman dalam penyerapan nutrisi yang ada pada air. serta cuaca panas berlebihan
dapat mengakibatkan kenaikan suhu air pada bak penampungan. Berdasarkan
uraian tersebut, agar mendapatkan hasil yang maksimal harus dilakukan
pengecekan secara rutin terhadap hal-hal tersebut. secara umum untuk mengontrol
pH, suhu air, dan pengisian air pada bak penampungan masih dilakukan secara
manual, hal ini membutuhkan waktu dan tenaga sehingga dinilai kurang efektif.
Oleh karena itu penulis mendapatkan inovasi untuk membuat alat pengatur pH,
suhu air, dan level air secara otomatis yang dapat dimonitoring menggunakan
blynk untuk mengatasi permasalahan tersebut. Sistem hidroponik yang digunakan
adalah dengan metode NFT (Nutrient Film Technique). Metode kendali yang
digunakan adalah kontrol on dan off, Hasil pengujian pada respon sistem pH Up
dan pH Down dimana nilai set point bawah pH adalah 5,5 dan set point atas 6,5.
Ketika nilai pH 3,36 dibutuhkan waktu sekitar 52 detik agar pH dapat mencapai
nilai set point 6,09. Hasil pengujian pada sistem pH down dimana ketika nilai pH
7,69 dibutuhkan waktu sekitar 44 detik agar pH dapat mencapai nilai set point
6,39. Pada pengujian sistem sensor suhu ketika nilai suhu 30,25°C aktuator berupa
peltier dapat menurunkan suhu air sebanyak 5°C dan membutuhkan waktu sekitar
43 menit agar suhu air mencapai nilai set point 25 °C. Pada pengujian sistem
sensor ultrasonik didapatkan hasil ketika ketinggian air pada bak penampungan
dibawah nilai set point 10cm aktuator dapat bekerja dengan baik dan dapat
menjaga ketinggian air 10cm. Hasil pertumbuhan tanaman sawi dengan alat ini
dapat tumbuh dengan baik dan subur.

Kata kunci : hidroponik, otomatisasi, sensor pH, sensor suhu, sensor ultrasonik,
arduino mega 2560, NodeMcu esp8266, Blynk, monitoring
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ABSTRACT

Hydroponics is cultivating plants with water and nutrient solutions as a plant
growing medium. In the use of hydroponics needs to be under the sun so the
plants can photosynthesize. While being under the sun with flowing water
circulation will accelerate the process of evaporation of water, so that the waterin
the resevoir is reduced. In addition, the reduced of watter in the resevoir added
with new water causes the pH level in the water also change, so that having an
impact on plants in the absorption of nutrient in the water. And excessice hot
weather can caiuse the increase of temperatuer of the water in the resevoir. Based
on this description, in order to get maximum resultm regular checks on these
things must be carried out. In general, controlling pH, water temperaturem and
filling water in resevoirs is still manually,this requires time and effort, so it is
considered less effective. Therefore, the writer get an innovation to make a pH
regulator,water temperature,and water level automatically which is monitored
using Blynk to overcome these problems. The hydroponic system used is the
NFT(Nutrient Film Technique) method. The control method used is on and off
control. Test result on the response of the pH up and pH down system where the
value of the low set point of pH is 5,5 and the up set point is 6,5. Whem the pH
value is 3,36 it takes about 52 seconds fot the pH to reach a set point value of
6,09. Test result on down pH system when the pH value is 7,69 it takes about 44
seconds for the pH to reach a set point value 6,39. In testing the temperature
sensor system when the temperature value is 30,25°C the peltier in the form of a
peltier can lower the water temperature by 5°C and it takes about 43 minutes for
the water temperature to reach the set point value of 25°C. In testing the
ultrasonic sensor system, the result obtained when the water level in resevoir is
below the set point value of 10 cm the accumulator can work well and can
maintain a water level of 10 cm. The result of the growth of mustard plants with
this tool can grow well and fertile.

Keywords: hydroponics, automation, pH sensor, temperature sensor, ultrasonic
sensor, arduino mega 2560, NodeMcu esp8266, Blynk, monitoring.
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