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ABSTRAK 

 

Setelah angka penularan Covid-19 mulai menurun, kegiatan di luar rumah 

pun kian banyak dilakukan oleh sebagian besar masyarkat, sehingga rumah menjadi 

jarang berpenghuni. Hal ini mengakibatkan maraknya tindak pencurian.Namun 

karena minimnya sistem keamanan rumah, maka apabila terjadi pencurian akan 

sulit menemukan pelaku. Menyadari keresahan itu, penulis menyarankan untuk 

menambah sistem pengawas keamanan rumah, yaitu CCTV sebagai sistem 

keamanan.Penulis ingin membuat tugas akhir mengenai sistem keamanan rumah 

yang terkoneksi dengan Internet of Things (IoT) yang dapat mengirim hasil gambar 

sebagai bukti melalui aplikasi Telegram. Serta dapat mengontrol arahnya melalui 

aplikasi Blynk.Pada pengujian keseluruhan alat, data yang dihasilkan menunjukkan 

angka keberhasilan 94,7% dan nilai error sebesar 5,3%. Hal ini membuktikan 

bahwa alat sistem pengawas keamanan rumah ini dapat diakui kelayakannya.Secara 

keseluruhan, tugas akhir yang penyusun realisasikan dapat bekerja dengan baik. 

Namun ada beberapa saran yang ingin penulis sampaikan. Kamera dan sensor 

ultrasonik yang digunakan perlu di-upgrade agar mendapat kualitas yang lebih 

baik. Serta apabila alat ini ingin dikomersilkan maka kerangka dan body alat perlu 

dibuat yang lebih simple dan perlu dibuat custom PCB sehingga akan memangkas 

biaya produksi. 

 

Kata kunci : CCTV, keamanan rumah, IoT, ESP32 CAM, Blynk, ultrasonik. 
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ABSTRACT 

 

After the Covid-19 transmission rate began to decline, more and more 

activities outside the home were carried out by the majority of the community, so 

that houses were rarely inhabited. This has resulted in rampant acts of theft. 

However, due to the lack of a home security system, if a theft occurs, it will be 

difficult to find the perpetrator. Realizing that anxiety, the author suggests adding 

a home security surveillance system, namely CCTV as a security system. As well 

as being able to control its direction through the Blynk application. In testing the 

entire tool, the resulting data shows a success rate of 94,7% and an error value of 

5,3%. This proves that the feasibility of this home security surveillance system can 

be recognized. Overall, the final project that the compiler has realized can work 

well. However, there are some suggestions that the author would like to convey. 

The cameras and ultrasonic sensors used need to be upgraded to get better quality. 

And if this tool is to be commercialized, the framework and body of the tool need 

to be made simpler and a custom PCB needs to be made so that it will cut production 

costs. 

 

Keywords: CCTV, home security, IoT, ESP32 CAM, Blynk, ultrasonic. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


